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1. CZESC OGOLNA
1.1 Przedmiot i zakres robot
1.2.1 Przedmiot roboét

Niniejsze opracowanie okre$la warunki techniczne wykonania i odbioru robét dotyczace robot
teletechnicznych w zakresie wewnetrznych instalacji: systemie kontroli dostgpu, systemie telewizji
dozorowej, instalacji sieci strukturalnej, instalacji sygnalizacji pozaru, instalacji dzwigkowego sytemu
ostrzegania oraz instalacji przyzywowej w remontowanym oddziale neurologicznym z poddziatem
udarowym wraz z adaptacjag pomieszczen po oddziale choréb wewnetrznych w Mazowieckim
Szpitalu Wojewddzkim im. §w. Jana Pawta ii w Siedlcach spétka z 0.0

1.2.2 Zakres robot
W zakres rob6t wchodzi:

» system sygnalizacji pozaru (SAP)

» dzwickowy system ostrzegania (DSO)

» system kontroli dostgpu i interkomu(KD);
» system telewizji dozorowej (CCTV);

« instalacja sieci strukturalne;j;

o instalacji przyzywowe;j

» instalacja telefoniczna DECT

Wykonawca zlecenia zawiera umowe¢ na wykonanie instalacji, ktéra musi by¢ kompletna z
punktu widzenia wymagan technicznych, formalnych i estetycznych i dlatego Wykonawca zlecenia
jest zobowigzany uwzgledni¢ w swojej ofercie cenowej wszystkie Swiadczenia (roboty) tacznie z
uruchomieniem, §wiadczeniami wstepnymi, pomocniczymi i dodatkowymi oraz dostawe materialow i
sprzetu niezbednych do prawidlowego wykonania i eksploatacji instalacji nawet, jezeli nie zostaty one
doktadnie opisane w niniejszym zestawieniu Swiadczen oraz sprawdzi¢ we wlasnym zakresie dobdr
tych urzadzen i materiatow.

Wykonawca, przystgpujacy do przetargu, powinien zapozna¢ si¢ z dokumentacjg i
zaakceptowaé wszystkie dokumenty, wchodzace w sktad dokumentacji przetargowej. Z samego faktu
uczestniczenia w przetargu wynika, iz Wykonawca zobowigzuje si¢ do zrealizowania, zgodnie z
zasadami dobrego wykonawstwa, kompletnej i doskonale funkcjonujacej instalacji. Wykonawca nie
bedzie mégt w pézniejszym terminie ubiegaé si¢ o dodatkowe wynagrodzenie, motywujac to ztym
zrozumieniem dokumentacji lub ewentualnym nie uwzglednieniem $wiadczenia w przedmiarze, ale
przewidzianego w dokumentacji opisowej lub na planach instalacji, lub wynikajacego z same;]
koncepcji.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za urzadzenia i wykonywane prace, az do chwili ich
odbioru. Powinien on je utrzymywac¢ w ciagu catego okresu trwania budowy w doskonatym stanie i
podja¢ wszelkie $rodki zapobiegawcze, aby nie zostaty zniszczone lub skradzione, biorgc pod uwage
ryzyko istniejace na budowie.

Do Wykonawcy naleza wszelkie niezbedne zabiegi formalne, majace na celu uzyskanie
certyfikatu zgodnosci od upowaznionych jednostek oraz pozwolenia na podiaczenie do sieci i
eksploatacje obiektu.

1.2 Teren budowy
1.2.1 Organizacja robot
Przy budowie, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektéw budowlanych nalezy stosowac si¢

unormowan zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994r ,,Prawo budowlane” w aktualnie obowiazujace]
wersji.
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1.2.1.1 Harmonogram robét

Przed przystapieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinien opracowa¢: harmonogram
rob6t, uwzgledniajacy ich rodzaje, kolejnos¢, terminy i etapy, jak réwniez metody, sposoby i
technologie wykonawstwa oraz niezbedne roboty wstepne i pomocnicze; harmonogram pracy sprzetu
ciezkiego; zatozenia i wytyczne dla zagospodarowania placu budowy.

Przy ustalaniu kolejno$ci i sposobu wykonywania poszczegdlnych rodzajéw roboét nalezy
uwzgledni¢: warunki réwnoczesnego wykonywania kilku rodzajéw rob6t na odcinkach
przylegajacych do siebie lub potozonych jeden nad drugim, w celu zapobiezenia nieszczesliwym
wypadkom i mozliwo$ci powstawania przeszkéd w réwnoczesnym wykonywaniu rob6t na tych
odcinkach; warunki zapobiegajace potrzebie dokonywania zmian w elementach lub czg¢sciach obiektu
juz wykonanego przy pdzniejszym wykonywaniu dalszych robét; potrzebe zastosowania Srodkéw
ochronnych przy wykonywaniu robét, przy ktérych bezpieczefistwo pracownikéw i innych oséb
mogloby by¢ zagrozone.

1.2.1.2 Wprowadzenie na budowe

Przed rozpoczgciem robét elektrycznych Wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z obiektem
budowlanym wzglednie terenem, gdzie beda prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu robdt. Stan rob6t budowlanych i wykonczeniowych powinien by¢ taki, aby
roboty teletechniczne mozna byto prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikéw
na wypadki przy pracy.

Odbiorowi w szczegdlnosci podlegaja elementy budowy wykonane przez przedsigbiorstwo
budowlane, w tym: pomieszczenia central teletechnicznych; wngki przeznaczone do montazu
aparatury 1 urzadzen teletechnicznych; drogi transportowe, w tym drzwi i otwory montazowe
umozliwiajace transport urzadzen teletechnicznych do pomieszczen, gdzie beda zainstalowane;
fundamenty pod urzadzenia; przepusty kablowe; kanaly kablowe.

Przed przystgpieniem do wykonywania robdt nalezy sprawdzié, czy teren, na ktérym roboty
maja by¢ wykonywane, jest odpowiednio przygotowany oraz uzgodni¢ z Zamawiajacym sprawe
ewentualnych prac pozostajacych do wykonania w celu prawidlowego przygotowania terenu. Nalezy
tu m.in.: w przypadku stwierdzenia w gruncie lub na nim nie wykazanych w dokumentacji kabli,
przewodow lub innych urzadzen - usunigcie lub zabezpieczenie ich, po uzgodnieniu z organem, do
ktérego kompetencji nalezy utrzymanie urzadzen lub nadzér nad nimi; drogi na placu budowy
powinny by¢ odpowiednio dostosowane do $rodkéw transportowych, przewidywanego ci¢zaru
przewozonych materialéw i1 innych przedmiotéw oraz urzadzen dostarczanych na plac budowy.
Szeroko$¢ i polozenie drég powinny odpowiada¢ wymaganiom dostarczenia, bez wzgledu na warunki
atmosferyczne, materialéw i innych przedmiotéw bez ich uszkodzenia do odpowiednich stanowisk
pracy.

Wprowadzenie na budowe odbywa si¢ komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i
udokumentowane jest spisaniem protokotu.

Przy przekazywaniu frontu robét Zleceniodawca obowigzany jest dostarczy¢ Wykonawcy plan
urzadzen podziemnych znajdujacych si¢ na terenie robdt wzglednie ztozy¢ pisemne oswiadczenie, ze
w danym terenie nie ma zadnych urzadzen podziemnych.

Przed przystagpieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinien otrzyma¢ od
Zleceniodawcy (Inwestora, Generalnego Wykonawcy) pisemne o$wiadczenie o uzyskaniu od
wlasciwego organu administracji pozwolenia na budowe dla obiektu i robdt budowlano -
montazowych objetych zatwierdzonym projektem, badz kopig tej decyzji.

1.2.1.3 Koordynacja robét

Koordynacja rob6t budowlano - montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego.

Og6lny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczgcia i zakonczenia
poszczegblnych rodzajéw robdt, wzglednie ich etapdw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidlowy przebieg zasadniczych robo6t ogélnobudowlanych, a réwnocze$nie umozliwiat technicznie
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i ekonomicznie prawidlowe wykonawstwo robdt specjalistycznych. Ogdélny harmonogram budowy
powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegétowych  harmonograméw  robét
specjalistycznych.

Koordynacja nalezy obja¢ réwniez pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z robotami
teletechnicznymi, jesli Wykonawca robét teletechnicznych nie bedzie ich wykonywaé wiasnymi
sifami, takich jak np. naprawa nawierzchni, stawianie rusztowan itp.

Wykonawca wyznaczy osob¢ odpowiedzialng za prace, ktéra bedzie jedyna osobg uprawniona
do kontaktéw z Inwestorem i Generalnym Wykonawcg. Osoba ta powinna posiada¢ niezbgdne
kwalifikacje i pelnomocnictwo do udzielania odpowiedzi na wszystkie pytania techniczne i finansowe
dotyczace instalacji, podczas catego okresu trwania prac wykonawczych, préb, odbioru i gwarancji.

1.2.1.4 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce i winien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia rob6t do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zasady prowadzenia dziennika budowy reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia
26 czerwca 2002r w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia (Dz.U.Nr
108,p0z.953).

1.2.2 Zabezpieczenie intereso6w osob trzecich

Wiascicielem terenu, na ktérym znajduje si¢ planowana inwestycja jest Miasto Siedlce

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci
publicznej lub prywatne;j.

Nalezy zastosowa¢ rozwigzania chronigce interesy osob trzecich przed:

e pozbawieniem dostepu do drogi publicznej;

» pozbawieniem mozliwo$ci korzystania z wody, kanalizacji, energii elektrycznej i cieplnej oraz
ze srodkéw tacznoscei;

» pozbawieniem dostepu do $wiatta dziennego do pomieszczen przeznaczonych na pobyt ludzi;

o ucigzliwo$ciami powodowanymi przez hatas, wibracje, zakldcenia elektryczne,
promieniowanie;

e zanieczyszczeniami powietrza, wody i gleby.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczna,
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego oraz wiadze konserwatorskie i przerwie roboty do czasu
otrzymania decyzji okre$lajacej mozliwos¢ i tryb prowadzenia robét.

Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujace urzadzenia podziemne i nadziemne o
prowadzonych robotach i spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszystkich niezbednych
adaptacji i innych koniecznych rob6t w obrebie placu budowy w mozliwie najkrétszym czasie. W
przypadku skrzyzowania lub znacznego zblizenia wykopu ziemnego do istniejagcych podziemnych
instalacji 1 urzadzen nalezacych do oséb trzecich sposéb wykonania prac zabezpieczajacych nalezy
uzgodni¢ z miarodajnym przedstawicielem Wlasciciela tych sieci. W szczegdlno$ci nalezy dokonaé
uzgodnien termindéw realizacji i czasu trwania robdt, w tym koniecznych wylaczen i przerw w
dostawie mediow.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca podejmie wszystkie niezbedne kroki majace na celu
zabezpieczenie istniejacych instalacji i urzadzen podziemnych i nadziemnych przed ich uszkodzeniem
w czasie realizacji robot.

W przypadku przypadkowego uszkodzenia istniejgcych instalacji Wykonawca natychmiast
powiadomi o tym fakcie odpowiednig instytucje uzytkujaca lub bedaca wtascicielem instalacji, a takze
Zamawiajacego. Wykonawca bedzie wspotpracowal z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi w
usuni¢ciu powstalej awarii.

Jesli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasno$ci publicznej i prywatnej,
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to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wtasno$¢. Stan uszkodzonej lub
naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych nie wykazanych na planach i
rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstale bez winy lub zaniedbania
Wykonawcy, zostang usuni¢te na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy
uszkodzen obcigza Wykonawce.

1.2.3 Ochrona srodowiska i zdrowia ludzi
1.2.3.1 Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego
i stosowac je w czasie prowadzenia robot.

W szczegblnosci Wykonawca zapewni spelnienie nastepujacych warunkéw: miejsca na bazy,
magazyny, skladowiska 1 wewnetrzne drogi transportowe beda tak wybrane, aby niepowodowaty
zniszczen w §rodowisku naturalnym; beda podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikéw wodnych i ciekéw pytami, paliwem, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami;

e  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami;

o przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu;

» mozliwoscig powstania pozaru.

Osoby trzecie oraz osoby wykonujace roboty budowlane nie moga by¢ narazone na dzialanie
czynnikéw szkodliwych dla zdrowia lub niebezpiecznych, a w szczegdlnosci takich jak hatas,
wibracje, promieniowanie elektromagnetyczne, pyly 1 gazy o natgzeniach i stezeniach
przekraczajacych wartosci dopuszczalne.

Przedmiotowe przedsigwzigcie nie nalezy do inwestycji zaliczanych do mogacych znaczaco
oddzialywa¢ na S$rodowisko w rozumieniu przepiséw zawartych w ustawie ‘“Prawo Ochrony
Srodowiska” z dnia 27 kwietnia 2001r (Dz.U.Nr 62,p0z.627) i Rozporzadzeniu Rady Ministréw “w
sprawie okreslenia rodzajow przedsiewzie¢ mogacych znaczaco oddzialywaé na $rodowisko oraz
szczegblowych kryteriow zwigzanych z kwalifikowaniem przedsiewzie¢ do sporzadzania raportu o
oddziatywaniu na $rodowisko” z dnia 24 wrze$nia 2002r (Dz.U.Nr179, poz.1490).

W trakcie prac budowlanych Wykonawca jest obowigzany uwzgledni¢ ochrone $rodowiska na
obszarze prac, a w szczegdlno$ci ochrone gleby, zieleni i stosunkéw wodnych oraz zapewni
oszczg¢dne korzystanie z terenu.

Zastosowane beda rozwigzania ograniczajace poziom hatasu do wartosci dopuszczalnych w
Rozporzadzeniu Ministra Srodowiska z dnia 29 lipca 2004r (Dz.U.Nr 178, poz.1841).

Obowigzkiem Wykonawcy jest usuwanie wszelkich zbednych materialéw powstatych w trakcie
wykonywania prac budowlanych w sposéb mozliwie najmniej uciazliwy dla srodowiska naturalnego.
Praca sprzgtu budowlanego podczas realizacji rob6t nie bedzie powodowaé zanieczyszczen w
srodowisku naturalnym poza pasem prowadzonych robét.

Optaty 1 ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreSlonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciaza Wykonawce.

1.2.3.2 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzywania materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wigkszym, niz dopuszczalne. Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robdt beda miaty Swiadectwo
dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materialéw na Srodowisko.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w zakresie robét, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika, moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych przy
ich wbudowaniu.
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Montaz, eksploatacje i utylizacje akumulatoréw (baterii) nalezy przeprowadza¢ zgodnie z
instrukcjg Producenta akumulatoréw (baterii). Zuzyte akumulatory (baterie) nalezy obowigzkowo
przekaza¢ do recyklingu zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Jesli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacja
Techniczng, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.2.3.3 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych ochrony
przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany odpowiednimi
przepisami.

Materialy tatwopalne musza by¢ sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami oraz
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym w
efekcie realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.2.4 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Przy wykonywaniu robét teletechnicznych Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania
ogblnych przepiséw w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegdlnosci Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401). W  szczeg6lnosci Wykonawca ma
obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, badz
szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania rob6t jest obowigzany opracowaé
instrukcje bezpiecznego ich  wykonywania i  zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie
wykonywanych przez nich robét.

Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzgt i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na placu budowy oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Wszystkie osoby przebywajace na terenie budowy obowigzuje stosowanie niezbednych
srodkéw ochrony indywidualne;.

Podczas prac, ktére powoduja powstawanie duzej ilosci pylu, zwlaszcza wiercenia otworéw w
sufitach, nalezy uzywac okularéw ochronnych i masek przeciwpytowych.

Prace na wysokosci nalezy prowadzi¢ z zachowaniem szczegdlnej ostrozno$ci przy wykorzystaniu
sprawnego sprzetu i narzgdzi. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na stabilno$¢ drabin, rusztowan i
podnosnikéw.

Podczas mechanicznego zatadunku lub roztadunku materiatéw lub wyrobdw przemieszczanie
ich nad ludzmi lub kabina, w ktérej znajduje si¢ kierowca, jest zabronione.

Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia
uruchomienia przez osoby nieuprawnione do ich obstugi.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne uprawnienia do wykonywania prac, ktorych si¢
podejmuje. Roboty zwiazane z podlaczaniem, sprawdzaniem, konserwacja i naprawg instalacji i
urzadzen elektrycznych moga by¢ wykonywane wylacznie przez osoby posiadajace odpowiednie
kompetencje, do§wiadczenie i kwalifikacje.

Kwalifikacje personelu Wykonawcy robdt elektrycznych powinny by¢ stwierdzone przez
wlasciwg komisje egzaminacyjna i udokumentowane aktualnie waznymi zaswiadczeniami
kwalifikacyjnymi.
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1.2.5 Zaplecze budowy

Zagospodarowanie terenu budowy powinno by¢ wykonane zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401).

Wykonawca rob6t powinien mie¢ zapewnione przez Zamawiajacego: odpowiednie
pomieszczenia socjalno - administracyjne i wyodrgbnione miejsca magazynowania materiatow;
odpowiednie dojazdy na plac budowy i na terenie do poszczegllnych obiektéw oraz miejsca
postojowe na terenie budowy; zasilanie placu budowy energia elektryczna; oswietlenie placu budowy i
miejsc pracy; taczno$¢ telefoniczng na placu budowy; doprowadzenie wody i ciepta w potrzebnych
ilosciach i wymaganych parametrach; odprowadzenie Ilub utylizacje $ciekéw; otrzymanie
dokumentacji technicznej oraz innych dokumentéw, w tym:

» zezwolenia na wykonywanie robdt;

e harmonogramu robét budowlano - montazowych, uzgodniony ze wszystkimi Wykonawcami;

» inwentaryzacji uzbrojenia terenu na obszarze prowadzonych roboét elektrycznych; ustalenie
bezpiecznej organizacji pracy w przypadku rozbudowy istniejacych obiektéw znajdujacych sie
pod napieciem.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa na placu budowy
przez caly okres realizacji kontraktu, az do zakoniczenia i odbioru koncowego robot.

1.2.6 Organizacja ruchu

Obstuga komunikacyjna inwestycji z uktadu istniejacego. Usytuowanie inwestycji nie zmienia
istniejacego uktadu drég dojazdowych. Teren planowanej inwestycji ma posredni, poprzez uktad drég
wewnetrznych, dostep do drég publicznych.

1.2.7 Ogrodzenie

W celu ochrony mienia znajdujacego si¢ na placu budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego oraz oséb zatrudnionych na placu budowy Wykonawca ma obowiazek wykona¢ lub
dostarczy¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak ploty, zapory, znaki, S$wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, a takze zapewni¢ ich obstuge oraz staly nadzor.

Jesli terenu budowy nie mozna ogrodzi¢, oznaczy¢ nalezy jego granice za pomoca tablic
ostrzegawczych, a w razie potrzeby zapewni¢ staty nadzor.

Wszystkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ zatwierdzone przez
Zamawiajacego przed ich ustawieniem.

1.2.8 Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

Wykonawca nie moze uzywa¢ pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi w obrebie
placu budowy oraz podczas transportu materialdw na drogach publicznych.

Miejsca wykonywania robdt, drogi na terenie budowy, doj$cia i dojazdy w czasie wykonywania
rob6t powinny by¢ dostatecznie oswietlone.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem
zwigzanym z wykonywaniem rob6t i naprawi lub wymieni wszystkie uszkodzone elementy na wtasny
koszt, w sposéb zaakceptowany przez Zamawiajacego.

1.3  Grupy, klasy i kategorie robot

453140000  ,,Roboty w zakresie instalacji sprzetu telekomunikacyjnego”
45314200-3 ,Instalowanie infrastruktury kablowe;j”
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1.4 OKkreslenia podstawowe

W dokumentacji projektowe;j i niniejszej specyfikacji technicznej nie wystgpuja pojecia i
okreslenia nigdzie wczes$niej nie zdefiniowane.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH

2.1 Kontrola jakosci

1 Zastosowane w obiekcie urzadzenia i materiaty muszg posiada¢ zgodne z przepisami §wiadectwa
badan technicznych, certyfikaty zgodnosci i §wiadectwa dopuszczenia.

2 Powinny by¢ stosowane wyroby oznaczone znakiem zgodnosci z Polska Normg. Dopuszcza si¢
stosowanie wyrobow, dla ktérych Producent lub Dostawca zadeklarowat ich zgodno$¢ z Polskimi
Normami deklaracja zgodnosci wydana na wtasng odpowiedzialno$¢.

3 Wyroby niskonapigciowe, do ktérych stosuja si¢ przepisy Rozporzadzenia Ministra Gospodarki,
Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12 marca 2003r w sprawie zasadniczych wymagan dla sprzetu
elektrycznego (Dz.U. nr 49, poz. 414) musza spelnia¢ wymagania okreslone w rozporzadzeniu (
dyrektywie niskonapigciowej Unii Europejskiej nr 73/23/EEC 1 93/58/EEC).

4 Aparatura powinna spetnia¢ wymagania wynikajace z przepisow Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 2003r w sprawie dokonywania oceny zgodnosci aparatury z
zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz sposobu jej
oznakowania (Dz.U. nr 90, poz. 848) i dyrektywy Unii Europejskiej nr 89/336/EEC w sprawie
zblizenia przepisow prawnych panstw czlonkowskich dotyczacych kompatybilno$ci
elektromagnetyczne;j.

5 Elektroniczne urzadzenia foniczne i wizyjne powinny spelnia¢ wymagania bezpieczenstwa
okreslone w normie PN-EN 60065.

6 Aparatura przeznaczona do uzytku wewnatrz przestrzeni zagrozonych wybuchem powinna
spelnia¢ wymagania wynikajace z przepisow Rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy i
Polityki Spotecznej z dnia 28 lipca 2003r w sprawie zasadniczych wymagan dla urzadzen i
systemow ochronnych przeznaczonych do uzytku w przestrzeniach zagrozonych wybuchem
(Dz.U. nr 143, poz.1393).

7 W przypadku braku wyszczegélnienia standardu Wykonawca bedzie stosowal odpowiednie normy
EN i IEC.

8 W obiekcie mogg by¢ zastosowane wyroby budowlane:

» oznakowane CE (deklaracja zgodnosci CE);

» oznakowane znakiem budowlanym B (certyfikat);

o posiadajagce oswiadczenie Producenta, ze wyrdb jest zgodny z zasadniczymi wymaganiami
(deklaracja

e zgodnosci).

2.2 Standardy (wzory)

Standardy (wzory) wszystkich systeméw nalezy przed zaméwieniem przedstawic
Zleceniodawcy do zatwierdzenia.

Na zadanie elementy instalacji musza by¢ przed wykonaniem i montazem przedstawione do
zatwierdzenia. W procesie zatwierdzania moga wystepowaé powtdrzenia i warianty, az do podjecia
ostatecznej decyzji.

2.3 Jakos$é dostaw

Uzywane beda wylacznie urzadzenia nowe, najlepszej jakoSci, o ogélnie znanej marce oraz
latwo zastgpowalne urzadzeniami produkcji lokalnej, mozliwymi do zrealizowania w krétkim czasie.
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Uzywane materialy, elementy lub zespoty musza odpowiadaé postanowieniom zawartym w
dokumentach kontraktowych, jak réwniez w zamdéwieniach. Jesli stanowia przedmiot norm, musza
posiada¢ atesty.

Wszystkie urzadzenia muszg posiada¢ oznaczenie stopnia ochrony i stopien reakcji na ogien,
przyjety w zaleznoSci od pomieszczen i ryzyka istniejagcego w miejscach, w ktérych zostang one
zainstalowane.

2.4 Wybér dostaw

1  Przed przystapieniem do prac, Wykonawca przedstawi do aprobaty kompletng liste urzadzen,
ktére zastosuje do wykonawstwa. Wykonawca powinien dostarczy¢ na poparcie katalogi, szkice i
rysunki, ktére ewentualnie beda od niego wymagane. Kazda propozycja Wykonawcy, ktéra nie
bedzie odpowiadaé technicznie, jakosciowo lub estetycznie przewidzianym w projekcie
urzadzeniom, bedzie mogla by¢ odrzucona.

2 Nalezy zapewni¢ dostgpno$¢ czesci zamiennych, identycznych badz réwnowaznych, do
zainstalowanego sprzetu przez okres co najmniej 10 lat. Wykonawca powinien powiadomi¢ o tych
wymaganiach wszystkich dostawcéw przed ztozeniem zamoéwienia i uzyska¢ od nich takie
zapewnienie. Niedotrzymanie tych warunkéw moze spowodowa¢ konieczno$¢ wymiany
zainstalowanych urzadzen, dla ktérych niedostepne bedg czes$ci zamienne.

3 W zalezno$ci od potrzeb Generalnego Wykonawcy, moze by¢ zazadane przedstawienie
prototypéw, prébek lub montazy prowizorycznych na miejscu robét, aby umozliwi¢ weryfikacje
niektérych dostaw ze wzgledu na:

o ich zgodnos¢ z okresleniami i specyfikacjami umowy,
e ich uruchomienie,
e ich potfaczenie z innymi elementami.

4 Probki niewielkich urzadzen zostang dostarczone przez Wykonawce i ztozone na placu budowy.
Beda one stuzyly jako zatwierdzony wzor do realizacji prac.

5 Wykonawca nie moze zlozy¢ zadnego zamdwienia na urzadzenia (chyba, ze na jego ryzyko), tak
dlugo jak prébka lub odpowiadajacy prototyp nie zostanie zatwierdzony przez Inwestora,
Generalnego Wykonawce i Projektanta.

2.5 Transport

Transport wewnatrz kraju powinien odbywa¢ si¢ samochodami krytymi, zabezpieczajacymi
przed uszkodzeniem mechanicznym, zabrudzeniem, zalaniem wodg, zasypaniem $niegiem.
W czasie transportu oraz skladowania aparatury i urzadzeh nalezy przestrzegaé zalecen
Wytworcow, a w szczegdlnoscei:
» nie naraza¢ urzadzen na nagle przechylenia, szarpnigcia, wstrzasy, uderzenia;
» transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz
e przesuwaniem si¢ wewnatrz $rodka transportowego;
e na czas transportu elementy mogace ulec uszkodzeniu nalezy zdemontowac i odpowiednio
zabezpieczy¢;
o aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac , nie narazajac ich na uderzenia ,
ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.;
» zabezpieczy( je przed kradzieza lub zdekompletowaniem.

2.6 Kontrola dostaw

Po dostarczeniu aparatéw i urzadzen Wykonawca powinien przeprowadzi¢ ogledziny celem
ustalenia stanu w momencie dostawy. W szczeg6lnosci powinno si¢ zwrdci¢ uwage, czy: nie ma
sladow uszkodzen zewnetrznych; powloki malarskie nie sa uszkodzone; urzadzenia sa kompletne;
wszystkie czgsci zdemontowane na czas transportu sg kompletne i nieuszkodzone.

Jesli ogledziny dadza wynik negatywny, nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokdt oraz ztozyé
reklamacj¢ u Spedytora, a takze zawiadomi¢ Zamawiajgcego i Producenta.
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2.7 Skladowanie

1

6

Dostawa materialéw przeznaczonych do robét teletechnicznych powinna nastapi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych, sktadowisk na placu budowy, badz
miejsca montazu.

Zatadowanie i wytadowanie przedmiotéw o duzej masie wzglednie znacznym gabarycie nalezy
przeprowadza¢ za pomoca dzwignic lub postugujac si¢ pomostem - pochylnia.

Na miejscu montazu ci¢zkie urzadzenia, ktére nie maja kot jezdnych nalezy przemieszcza¢ za
pomocag wozkéw lub na rolkach.

Skladowanie materialéw, aparatéw i urzadzen teletechnicznych powinno odbywaé sie w
warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu, wzglednie pogorszeniu si¢ ich wlasciwos$ci
technicznych (jakosci) na skutek wplywéw atmosferycznych i czynnikéw fizyko - chemicznych.
Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wlasciwos$ci materiatéw oraz wymagania
w zakresie bezpieczefstwa przeciwpozarowego.

Jesli jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatéw i wymagania okres§lone przez Producenta,
pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, zabezpiecza¢ materialy od zewngtrznych
wplywéw atmosferycznych oraz umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i
wilgotnosci.

W przypadku sktadowania materialéw przez dtuzszy okres zapewnic ich konserwacje.

2.8 Trasy kablowe w budynku

2.8.1 Rury instalacyjne

1

W ramach ochrony rur i osprzetu przed uszkodzeniem oraz ujemnym dziataniem promieniowania
UV powinny by¢ one oslonigte od bezposredniego dziatania promieni stonecznych podczas
sktadowania i transportu. Rury nalezy transportowa¢ i przechowywaé¢ na réwnym podiozu w
pozycji lezacej w temperaturze od +100C do +400C. W czasie transportu oraz przechowywania
nie nalezy dopusci¢ do nagrzania rur powyzej +400C. Przy transporcie i skladowaniu obciazenie
rur nie moze by¢ wigksze niz 320N.

Wszystkie rury elektroinstalacyjne z materialu nierozprzestrzeniajacego ptomienia.

Rury elektroinstalacyjne gtadkie sztywne, nierozprzestrzeniajace ptomienia dla niewielkich
obcigzen mechanicznych 320N/5cm oraz ziaczki kompensacyjne do rur musza by¢ zgodne z PN-
EN 50086-1/2001 i PN-EN 50086-2-1/2001.

Rury elektroinstalacyjne gtadkie sztywne, nierozprzestrzeniajace ptomienia dla $rednich obcigzen
mechanicznych 750N/5cm oraz ztaczki kompensacyjne do rur musza by¢ zgodne z PN-EN 50086-
172001 i PN-EN 50086-2-1/2001 lub ZN-005/MARMAT-2004.

Rury elektroinstalacyjne gietkie karbowane, nierozprzestrzeniajace ptomienia, dla niewielkich
obcigzen mechanicznych 320N/5cm musza by¢ zgodne z PN-EN 50086-1/2001, PN-EN 50086-2-
2/2001.

Rury elektroinstalacyjne gietkie karbowane, nierozprzestrzeniajagce ptomienia, dla $rednich
obcigzen mechanicznych 750N/5cm musza by¢ zgodne z PN-EN 50086-1/2001, PN-EN 50086-2-
2/2001.

2.9 System sygnalizacji pozarowej (SAP)

2.9.1 Wymagania ogélne

Wszystkie elementy systemu powinny posiada¢ Certyfikat ZgodnoSci uprawniajacy do ich

uzytkowania w ochronie przeciwpozarowej wydany przez JCW CNBOP w J6zefowie oraz spetniaé
wymagania odpowiednich arkuszy normy PN-EN 54:2002 (U).

2.9.2 Elementy systemu
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2.9.2.1 Centrala sygnalizacji pozaru

Centrala sygnalizacji pozarowej musi spelnia¢ wymagania norm PN-EN 54-2:2002 i PN-EN 54-
4:2001.

Centrala sygnalizacji pozarowej przeznaczona jest do:

o sygnalizowania o zrédle pozaru, wykrytym przez wspélpracujace ostrzegacze pozarowe
(automatycznei reczne);

« wskazania miejsca zagrozonego pozarem;

e wysterowania przeciwpozarowych urzadzen zabezpieczajacych;

o przekazanie informacji o pozarze do wtasciwych stuzb, np. PSP.

Centrala przystosowana do zasilania z dwoch zrédet napiecia: przemiennego 230V/50Hz jako
podstawowego zrédla zasilania; stalego 24V jako rezerwowego zrédia zasilania z baterii
akumulatoréw. Zasilanie rezerwowe powinno by¢ zdolne do utrzymania instalacji w stanie pracy w
ciggu co najmniej 72h, po czym pojemno$¢ powinna by¢ wystarczajaca do zapewnienia alarmowania
jeszcze co najmniej przez 30 min.

Parametry:
e napigcie zasilania: 230V, 50Hz
o zrédlo zasilania rezerwowego: bateria akumulatoréw ,,24V” (szczelnych)
o przelaczanie na zasilanie rezerwowe: automatyczne

o przelaczanie na tadowanie akumulatoréw: automatyczne
o liczba linii dozorowych adresowalnych:3
o uklad pracy adresowalnej linii dozorowe;j: petlowy, z mozliwoécia eliminacji jednej

przerwy lub zwarcia przewodéw linii dozorowej wybér wariantu alarmowania programowanie
czaséw opOznien alarmowania

o wszystkie elementy sygnalizacyjne i manipulacyjne umieszczone na drzwiach centrali
zdublowane uktady procesorowe (redundancja)

» uklady kontroli napi¢cia, doziemienia i sygnalizacji stanéw linii dozorowych praca w sieci

« wbudowana drukarka termiczna

2.9.2.2 Optyczna czujka dymu

Adresowalna, nadmiarowa, kasowalna, analogowa optyczna czujka dymu typu
rozproszeniowego z wewnetrznym izolatorem zwar¢ spetniajagca wymagania normy PN-EN 54-7.

2.9.2.3 Czujka optyczno — temperaturowa

Adresowalna, analogowa wielodetektorowa czujka optyczno - termiczna z wewnetrznym
izolatorem zwar¢ spetniajagca wymagania normy PN-EN 54-5 i PN-EN 54-7.

2.9.2.4 Reczny ostrzegacz pozarowy

Reczny adresowalny ostrzegacz pozarowy z wewnetrznym dwustronnym izolatorem zwar¢, typ
B - dziatanie podwdjne (zbij szybke, nacis$nij przycisk), z sygnalizacja optyczng stanu alarmowania,
do instalowania wewnatrz obiektdw, spetniajacy wymagania normy PN-EN 54-11.

2.9.2.5 Element — sterujacy

Adresowalny element sterujacy 8-wyjsciowy z bezpotencjatowym zestykiem przetagcznym o
obcigzalnosci SA/25VDC, 2A/230VAC

2.9.3 Okablowanie

1. Do budowy systemu SAP nalezy uzywac kabli i przewodéw posiadajacych aktualny certyfikat
dopuszczenia wyrobu do stosowania w systemach przeciwpozarowych wydany przez CNBOP
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w Jozefowie. Zaleca si¢ stosowanie ekranowanych kabli telekomunikacyjnych stacyjnych o
izolacji 1  powloce  polwinitowej  uniepalnione] spelniajacych ~ wymagania
WBO/11/21/CNBOP:2002.
2. Kable powinny spetnia¢ wymagania Producenta lub Dostawcy wyposazenia systemu.
Szczegblng uwage nalezy zwrdci¢ na obcigzalno$¢ pradowa oraz thumienie sygnatéw danych.
3. Przewody do sygnalizator6w akustycznych - ognioodporne, cecha PH90, typu HLGs.

2.10 Dzwiekowy system ostrzegania (DSO)

Jako standard przewidziano zastosowanie w obiekcie dzwigkowego systemu ostrzegawczego
TOA Electronics.

Wymagania ogélne dla systemu DSO.

Dzwigkowy system ostrzegawczy powinien spetnia¢ nastgpujace wymagania:

[J System centralny DSO powinien posiada¢ aktualne, wazne chociaz 3 lata od daty planowanej
instalacji:

o certyfikaty zgodno$ci na zharmonizowang norme¢ europejska EN 54 — 16 wydane przez
akredytowany instytut europejski

o $wiadectwa dopuszczenia wydane przez CNBOP dla centrali DSO i mikrofonu strazaka;

[J Wszystkie elementy dzwickowego systemu ostrzegawczego biorgce udzial w realizacji funkcji
ewakuacyjnej muszag by¢ wymienione w dokumencie $§wiadectwa dopuszczenia CNBOP ( od
mikrofonu, poprzez elementy zarzadzajace, sterujace, kontrolne, wzmacniacze itp.).

[J Producent systemu powinien zapewni¢ bezptatne szkolenie firmy wskazanej przez inwestora do
konserwacji systemu na obiekcie.

[J By¢ skalowalnym systemem, pozwalajagcym na konfiguracje wszechstronnych i wysoce
skutecznych rozwigzan.

[ Dzieki mozliwos$ci matrycowania sygnatéw audio, system moze dziata¢ w uktadzie rozproszonym,
pozostajac caty czas pod kontrolg jednej jednostki centralne;.

[J Powinien wykorzystywa¢ redundantne potaczenia sieciowe oraz zasilania awaryjnego stanowigce
gwarancj¢ nieprzerwanej, bezawaryjnej pracy systemu, czyniagc go tym samym idealnym dla kazde;j
mozliwej instalacji.

[J System musi by¢ dodatkowo wyposazony w mikrofon strazaka:

o kontrolujacy wktadke mikrofonowa metoda akustyczng

0 umozliwiajacy montaz na $cianie dajac wygodny dostep dla pracownikéw PSP,

0 z duzym przyciskiem PTT w gruszce mikrofonu nie wymagajacy od strazaka zdejmowania rekawic.
[J Otwarta struktura systemu powinna pozwala¢ na rozbudowg standardowej konfiguracji o kolejne
elementy, tak aby system w zalezno$ci od zglaszanych potrzeb, mégt spetnia¢ kazde, nawet
najbardziej surowe wymogi instalacyjne.

[J System powinien mie¢ mozliwo$¢ dodawania kolejnych miejsc sterowania — pulpitéw
mikrofonowych — w dowolnych lokalizacjach — w przypadku remontéw lub przebudowy obiektu — i
podiaczania za pomocg zwyktych kabli typu FTP lub STP — bez konieczno$ci budowania potaczenia
swiattowodowego i instalowania dodatkowego zasilania w miejscu instalacji mikrofonu.

[J System powinien sktada¢ si¢ z elementéw, z ktérych kazdy powinien petni¢ odrebng istotng rolg, a
w szczegdlno$ci z gtéwnej jednostki, ktéra za posrednictwem $wiattowodowej magistrali
komunikacyjnej taczy si¢ i zarzadza pozostalymi elementami systemu.

[J Wszystkie istotne centralne elementy dzwigckowego systemu ostrzegawczego powinny pochodzié
od tego samego producenta, wraz z systemem zasilania, w celu ulatwienia dalszego serwisu i
dostepnosci do cze¢sci zamiennych.

[J System powinien pozwoli¢ na wsparcie w prowadzeniu sprawnych akcji ewakuacyjnych ludzi z
zagrozonych stref (dostep do wszystkich stref z poziomu mikrofonu strazaka).

[J System do momentu przyjazdu PSP powinien w sposéb bezpieczny i w pelni zautomatyzowany
kierowa¢ ewakuacja ludzi ze stref zagrozonych.

[ System powinien pozwoli¢ na podtaczenie co najmniej 250 linii gtosnikowych.

[J System powinien dawa¢ dowolno$¢ taczenia linii glosnikowych w wigksze strefy naglo$nienia
umozliwiajac dostosowanie systemu do nawet najbardziej wymagajacych scenariuszy pozarowych.
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[J System powinien méc pracowaé w trybie rozproszonym, co oznacza wyniesienie czgsci elementow
systemu do innej lokalizacji dajac mozliwo$¢ skrécenia linii gloSnikowych, a zatem uzyskania
wigkszych oszczednosci.

[J Potaczenie miedzy wyniesionymi elementami szafy powinno odbywac si¢ w domenie cyfrowe;j.

[J System powinien umozliwi¢ zastosowanie transmisji Swiattowodowej, dzigki czemu system
powinien by¢ w stanie potaczy¢ ze sobg punkty systemu centralnego oddalone od siebie o
przynajmniej 10 km.

[J System powinien by¢ wyposazony w przetworniki analogowo-cyfrowe przeksztatcajac wszystkie
sygnaly audio dostarczane do systemu w domen¢ cyfrowa.

[J System powinien pozwoli¢ na podlaczenie ponad 60 zrddet dzwigku, wliczajac w to pulpity
mikrofonowe do zastosowan komercyjno-informacyjnych, a takze mikrofony strazaka.

[J Mikrofon strazaka powinien méc by¢ zainstalowany wewnatrz centrum zarzadzania i alarmowania
lub tez wyniesiony poza to pomieszczenie.

[J Wyniesiony Mikrofon strazaka powinien by¢ zamykany w dodatkowa metalowa obudowg
chronigca przed dostepem dla niepowotanych oséb oraz czynnikami atmosferycznymi.

[J Wyniesiony mikrofon strazaka powinien wykorzystywac systemowe zrédio zasilania.

[J Wyniesiony mikrofon strazaka powinien komunikowaé si¢ z systemem wykorzystujac kable
miedziane PH90.

] Mozliwo$¢ wyniesienia mikrofonu strazaka musi byé potwierdzona stosownym Swiadectwem
Dopuszczenia.

Przy braku zagrozenia na obiekcie system powinien umozliwia¢ jednoczesng transmisje 16 réznych
programéw muzycznych ze zrédet audio lub zapowiedzi stownych z pulpitéw mikrofonowych.

[J W trybie alarmowym system powinien umozliwia¢ nadawanie maksymalnie 4 réznych sygnatéw
audio do dowolnie wybranych stref. Moga by¢ to uprzednio nagrane komunikaty automatyczne
przechowywane w postaci plikéw w bezstratnym formacie WAV lub tez komendy stowne wydawane
przez pracownika PSP przy wykorzystaniu mikrofonu strazaka.

[J Komunikaty powinny by¢ przechowywane w nieulotnej pamigci w postaci plikéw w bezstratnym
formacie WAV.

[ System powinien da¢ mozliwos$¢ nadzorowania kazdej linii glosSnikowej na trzy sposoby:

o metoda kontroli impedancji linii

o metodg kontroli przy wykorzystaniu sygnatu pilotujacego i modutu konca linii

o metodg mieszang (jednocze$nie kontrola impedancji i modut konfca linii).

[J Dla celéw precyzyjnej detekcji uszkodzenia linii gto$nikowych i wigkszego wyczulenia systemu na
zmiany ich impedancji system powinien dawa¢ mozliwo$¢ dostrojenia wielkoSci przyrostu
impedancji, ktéry bedzie interpretowany jako awaria (tolerancja pomiaru impedancji).

[ System powinien by¢ zasilany z jednostki zasilania awaryjnego gwarantujacej dostarczanie energii
przez przynajmniej 24h w trybie normalnym oraz 30 minut w trybie alarmowym.

[J System zasilania powinien by¢ objety stosownym Certyfikatem na zgodno$¢ z normg EN 54-4 dla
zrédet zasilania systeméw alarmowych.

[J System DSO, dzigki zastosowaniu wlasnego, spdjnego zrodta zasilania, powinien charakteryzowac
si¢ ciagla praca bez jakichkolwiek oznak lub niepozadanych skutkéw przetaczenia si¢ zasilania z
podstawowego na rezerwowy:

o komunikaty nie cichna,

o brak przerw w treSci komunikatu.

o dla uzytkownika/stuchacza przetaczenie si¢ zasilania z podstawowego na rezerwowy powinno by¢
niezauwazalne.

[ System powinien dawa¢ mozliwo$¢ optymalizacji pod katem dowolnego obiektu:

o optymalizacja liczby 1 mocy wzmacniaczy,

o optymalizacja zasilania,

o optymalizacja dlugos$ci i przekroju kabli linii glto$nikowych przez wykorzystanie pracy sieciowej
systemu.

[J System powinien dawa¢ mozliwos¢ ciaglego, zdalnego monitorowania stanu pracy systemu. Dzigki
temu w kazdym momencie i w kazdej sytuacji uzytkownik moze szybko uzyskal szczegétowe
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informacje na temat stanu rozglaszania i dystrybucji audio, stanu alarmowego, a takze stanu
uszkodzenia systemu.

[J System powinien posiada¢ mozliwo$¢ zapami¢tania i sczytywania co najmniej 30 ty$ ostatnich
zdarzen w celach diagnozy usterki i poprawnego serwisu.

[J Liczba priorytetéw do 512

[J Mozliwo$¢ wydzielenia podsystemoéw z niezaleznymi mikrofonami

[J Mozliwo$¢ umieszczenia 32 komunikatéw w pamieci

2.10.1 Wzmacniacze mocy VP-2064 z modutem wejsciowym VP-200VX

Wzmacniacz VP o mocy 4x60W, stuzy jako gtéwny wzmacniacz mocy oraz jako rezerwowy tor
wzmocnienia sygnaléw audio. Przelaczenie na kanal rezerwowy nastepuje automatycznie w
momencie, kiedy system wykryje awari¢ stopnia koncowego w ktédrymkolwiek wzmacniaczu
systemowym (gtéwnym lub rozszerzajacym). Dzieki temu system SX-2000 jest niezawodny w kazdej
sytuacji.

2.10.2 Dobor glosnikow

W dzwigkowym systemie ostrzegawczym zastosowano nastepujace glosniki:

a. glo$niki gabinetowe - zastosowane w pokojach biurowych

Dane do obliczef akustycznych:

m przyjety poziom tla akustycznego dla pomieszczen biurowych 56dB1

m pomieszczenia za wyjatkiem klatki schodowej wytozone sa wyktadzing

m brak sufitu podwieszanego

m wysoko$¢ mocowania gtosnika 2,1m

m odleglo$¢ miedzy urzadzeniami gloSnikowymi Sm

®m wymagany poziom ci$nienia akustycznego 66dB (10dB powyzej SPL tla)
m skuteczno$¢ urzadzenia gltosnikowego 96dB 1W1m

m odlegto$¢ max. odbiorcy komunikatu od urzadzenia gtosnikowego Sm

m zalecany odczep transformatora urzadzenia glosnikowego 3,0 W

m Poziom ci$nienia akustycznego = skutecznos¢+(10xlog(Moc)-20xlog (Odlegtosc))

a wiec:

poziom cis$nienia akustycznego wytwarzanego przez urzadzenie glo§nikowe o mocy 3,0 W w
odlegtosci Sm od tego urzadzenia = 96+(10xlog(3,0)-20xlog(5))=86,79dB

Otrzymana wartos¢ jest wigksza od wymaganej, wartos¢ ta3 mozna obnizy¢ poprzez regulacje poziomu
wzmochnienia wzmacniacza.

b. glo$niki sufitowe na korytarzu

Dane do obliczef akustycznych:

m przyjety poziom tta akustycznego dla pomieszczen biurowych 56dB2

m pomieszczenia za wyjatkiem klatki schodowej wylozone sg parkietem

m wystepuje sufit podwieszony

m wysoko$¢ mocowania gto$nika 2,5m

m odleglo$¢ miedzy urzadzeniami gloSnikowymi Sm

m wymagany poziom ci$nienia akustycznego 66dB (10dB powyzej SPL tla)
m skuteczno$¢ urzadzenia gltosnikowego 96dB 1W1m

m odlegto$¢ max. odbiorcy komunikatu od urzadzenia gto$nikowego 2,5m
m zalecany odczep transformatora urzadzenia gloSnikowego 3,0W

m Poziom ci$nienia akustycznego = skutecznos¢+(10xlog(Moc)-20xlog (Odlegtosc))
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a wiec:

poziom cis$nienia akustycznego wytwarzanego przez urzadzenie gto$nikowe o mocy 0,75W w
odlegtosci 2,5 m od tego urzadzenia = 92+(10xlog(3,0)-20xlog(1,5))=94,25dB

Otrzymana warto$¢ jest wicksza od wymaganej, warto$¢ ta3 mozna obnizy¢ poprzez regulacje poziomu
wzmocnienia wzmacniacza.

2.11 Instalacja systemu telewizji uzytkowej (CCTV)
2.11.1 Wymagania ogélne

Przewiduje si¢ zastosowanie cyfrowego systemu zarzadzania obrazem wideo. System powinien
laczy¢ funkcje zwigzane z multipleksowaniem sygnaldw, wykrywaniem alarméw / zdarzen oraz
rejestrowaniem wideo, by¢ przystosowany do réwnoczesnego wyswietlania obrazu na zywo lub
odtwarzania nagran wideo, obstugi wielu uzytkownikéw zdalnych, archiwizacji i udostgpniania
narzedzi stuzacych do wyszukiwania nagran wideo - réwnoczesnie z rejestrowaniem strumieni danych
wideo, tekstowych i dzwigkowych.

—  Wykonawca dostarczy wszelkie niezbedne bezterminowe licencje pozwalajace na podiaczenie
zainstalowanych kamer.

—  Kamery wewnetrzne nalezy podlaczy¢ do swichy zlokalizowanych w PPD, a nastepnie
podiaczy¢ calg infrastruktur¢ do serweréw i za pomoca sieci LAN poprowadzi¢ podglad
monitoringu na portierni¢ budynku (budynek D, poziom -1).

— Po zainstalowaniu i uruchomieniu urzadzen oraz skonfigurowaniu systemu zgodnie z
wymaganiami projektowymi nalezy wykona¢ nastgpujace proby systemu i jego elementdw tj.
sprawdzi¢ jako$¢ obrazu prezentowanego na monitorach. Kontrole wykonaé dla wszystkich
kamer w réznych warunkach o$wietlenia (dzien/noc) oraz sprawdzi¢ tryby wyswietlania na
monitorach,

—  Wykonawca dostarczy sprzet fabrycznie nowy.

—  Wszystkie kamery winne pochodzi¢ od jednego producenta ( nie dopuszcza si¢ stosowania kamer
réznych producentéw ).

—  Wykonawca przeprowadzi szkolenia dla administratoréw i uzytkownikow Systemu w zakresie:

- dla administratoréw cato§¢ funkcjonowania systemu: obstuge aplikacji systemowych 1
sieciowych.
- dla uzytkownikéw szkolenie w zakresie obstugi i uzytkowania systemu.
— Po zainstalowaniu i uruchomieniu systemu nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawcza.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
- opis systemu, ustawien wszystkich parametréw urzadzen systemu,
- schematy szczeg6towe systemu,
- zestawienia zainstalowanych urzadzen, z podaniem producenta, symboli urzadzen i iloSci,
- instrukcje obstugi, DTR oraz instrukcje stanowiskowe,
- licencje na zastosowane oprogramowanie, certyfikaty i oryginalne no$niki danych,
- gwarancj¢ na system.

— Dopuszcza si¢ zastosowanie urzgdzen réwnowaznych pod warunkiem, ze posiadajg parametry nie
gorsze niz ujete w projekcie. W wypadku zaoferowania urzadzen réwnowaznych po stronie
oferenta pozostaje udowodnienie, ze urzadzenia posiadaja parametry nie gorsze niz zastosowano
w projekcie. Zastosowanie urzadzen zastepczych wymaga zgody projektanta i Inwestora.

2.11.2 Elementy systemu
2.11.2.1Kamera wewnetrzna

modul kamerowy zintegrowany z obiektywem ze zmienng ogniskowa

e przetwornik CMOS 1/3” o rozdzielczosci 4 MPX - dwa tryby pracy: kolorowy i
czarno-biaty (zmiana trybu ma by¢ realizowana za pomoca mechanicznie przesuwanego filtru
podczerwieni)
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* oswietlacz podczerwieni wykorzystujacy diody LED o zasiggu co najmniej 15m

e transmisja obrazu w sieci Ethernet z mozliwoscig jego podgladu na standardowe;j
przegladarce internetowej oraz dedykowanym oprogramowaniu klienckim

* autoryzacja hastem dostepu do podgladu strumienia wideo i ustawien kamery przez
przegladarke

e przetwornik obrazu typu CMOS o rozdzielczosci 4 MPX generujacy obraz o
rozdzielczosci nie mniejszej niz 2688x1520 pikseli

* czuto$¢ nie gorsza niz:

* 0.27 1x/F1.4 - tryb kolorowy

* 0.14 Ix/F1.4 - tryb kolorowy (DSS)

* Olx/F1.4 — tryb cz/b, wlaczony o$wietlacz podczerwieni

* mozliwo$¢ przetaczania si¢ miedzy trybami kolorowym i czarno-biatym:

* automatycznie, w zaleznosci od poziomu oswietlenia i ustawien poziomu przetgczania

* rgcznie, przez operatora

* czasowo, wedtug harmonogramu

* szeroki zakres dynamiki (WDR)z mozliwoscia jego wylaczenia

* funkcja cyfrowego filtru szumu (DNR)

* reczne 1 automatyczne sterowanie migawka

* obiektyw o ogniskowej od 3.0 do 12mm i aperturze F1.4

e transmisja dwodch strumieni sieciowych wideo z mozliwoscia regulacji ich parametréw

* algorytmy kompresji wideo: H.264 i MJPEG (w przypadku pracy wielostrumieniowe;j
mozliwo$¢ ustawienia roznych algorytméw kompresji dla przynajmniej dwoch strumienti)

* transmisja:

*w trybie jednostrumieniowym: minimum 20 kl/s dla rozdzielczosci 2688x1520,
2560x1440

* w trybie jednostrumieniowym: minimum 25 kl/s dla rozdzielczosci 2304x1296

*w trybie wielostrumieniowym: minimum 30 kl/s dla rozdzielczosci 1920x1080 dla
pierwszego strumienia przy jednoczesnych 30 kl/s w rozdzielczosci 1280x720 dla strumienia
drugiego

e strumienie w trybie VBR oraz CBR z mozliwosciag regulacji rozdzielczosci, iloSci
klatek, wielkosci strumienia, warto$ci GOP

e transmisja w protokole RTP/RTSP

» mozliwo$¢ zdefiniowania co najmniej 5 stref prywatnosci

* detekcja ruchu o funkcjonalnosci:

» mozliwo$¢ elastycznego zdefiniowania strefy detekcji w oparciu o siatke 18 x 22

* mozliwo$¢ zdefiniowania poziomu czutosci

* mozliwo$¢ ustawienia czasu braku reakcji na kolejno pojawiajgce si¢ naruszenia
(detekcje)

» mozliwo$¢ wyslania emaila z zalacznikiem po wystgpieniu detekcji

* mozliwo$¢ uruchamiania funkcji w oparciu o zdefiniowane wczesniej harmonogramy
czasowe

* analiza obrazu: wykrywanie sabotazu kamery, wykrywanie zniknigcia obiektu,
wykrywanie przekroczenia linii przez obiekt, wykrywanie wkroczenia obiektu do okreslone;j
strefy, wykrywanie przekroczenia okreslonych dwoch linii przez obiekt, wykrywanie
walesania, wykrywanie ttumu, wykrywanie poruszania si¢ z niedozwolong predkoscia,
wykrywanie poruszania si¢ w niedozwolonym kierunku, wykrywanie niedozwolonego
parkowania

* interfejsy wejs¢/wyjsc:

* Ethernet 10/100Mbit/s, ztacze RJ-45

» wejscia alarmowe: 1 wejscie, zwarcie lub rozwarcie wykrywane jako zadziatanie;
wybor trybu NO/NC z poziomu menu kamery
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* wyj$cia alarmowe: 1 wyjscie przekaznikowe

* gniazdo kart pamigci: 1 gniazdo kart microSD/SDHC/SDXC

» zasilanie kamery: 12VDC, 24VAC lub PoE

* obudowa o podwyzszonej wytrzymatosci mechanicznej (IK 10), aluminiowa, stopien
ochrony IP66

» mozliwo$¢ 3-osiowej regulacji potozenia modutu kamerowego wzgledem obudowy

2.11.2.2Urzadzenia sieciowe

Dane techniczne

24 porty RJ45 10/100/1000 Mb/s (PoE)
Porty 4 porty SFP 100/1000 Mb/s
1 port konsoli

Maksymalna moc Maksymalna moc catkowita podtagczonych urzadzen do 320W
Przepustowos$¢ [Gb/s] 48

Tablica adreséw 3k

MAC

Predkos¢

przekierowania 35,7

pakietéw [Mb/s]

Jumbo Frame [B] 10240

Priorytetowanie ruchu CoS/DSCP w oparciu o standard IEEE 802.1p 4
kolejki Ustalenie kolejki priorytetow: SP, WRR, SP+WRR
Limitowanie transmisji w zaleznosci od portu, przeptytu danych Voice
VLAN

24x porty PoE 802.3af, 802.3at IGMP Snooping V1/V2/V3
Obstuga protokotu LACP (zgodnie ze standardem 802.3ad )
Zaawansowane Spanning Tree STP/RSTP/MSTP Port isolation
funkcje przetacznika Filtrowanie/ochrona BPDU TC/Root Protect
Wykrywanie petli zwrotnych
Kontrola przeptywu danych (802.3x)
Obstuga standardu IEEE802.1Q, do 4K grup VLAN oraz 4K
identyfikator6w VLAN

Port/ MAC/Protocol-based VLAN GARP/GVRP
Konfiguracja opcji zarzagdzania VLAN

Quality of Service

VLAN

Filtrowanie pakietéow L2-L.4 oparte o zrédtowe i docelowe adresy MAC
Listy kontroli dostepu , IP, porty TCP/UDP, 802.1p, DSCP, protokét i identyfikatory VLAN;
Time Range Based

Wiazanie IP-MAC-Port-VID
Uwierzytelnianie oparte o standard IEEE 802.1X (w zalezno$ci od
portu, adresu MAC), Radius, Guest VLAN
Ochrona przed atakami DoS
Dynamiczna ochrona przed atakami ARP (DAI)
SSH v1/v2 SSL v2/v3/TLSv1 Zabezpieczenia portow
Broadcast/Multicast/Unknown-unicast Storm Control

Bezpieczenstwo
transmisji

Interfejs przegladarki internetowej GUI,
interfejs linii polecen CLI
Zarzadzanie SNMP v1/v2c/v3, Klient DHCP/BOOTP, DHCP Snooping, DHCP
Option82 Monitorowanie CPU Port Mirroring
Synchronizacja czasu: SNTP Zintegrowany protokét NDP/NTDP
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Aktualizacja firmware'u: poprzez protokét TFTP oraz przegladarke
internetowg Test VCT
Logi systemu, publiczne biblioteki MIBS

2.12 Instalacja kontroli dostepu

W budynku zaprojektowany zostal system kontroli dostgpu pozwalajacy uprawnionym osobom na
wejscie do wydzielonych obszaréw czesci Szpitala. Dla potrzeb instalacji nalezy zaprojektowaé
kontrolery potaczone w sie¢ i wspotpracujace z komputerem. Kontroler pozwala na dolaczenie
czytnikdw i innych urzadzen do kontroli drzwi.

Kontrola dostgpu powinna obejmowac takie obszary w ktérych w sposéb ciagly lub czasowy ma by¢
ograniczony dostep dla oséb trzecich m.in.: - pokoje lekarzy, gabinety zabiegowe, wejscia na oddziat.
Urzadzenia kontroli dostepu powinna zosta¢ polaczona z instalacja sygnalizacji pozaru.
Pomieszczenia objete kontrola dostepu powinny zosta¢ zwolnione w przypadku wystgpienia pozaru w
danej strefie pozarowej. Pozostate lokalizacje pomieszczen objetych kontrolg dostepu nalezy uzgodnié
z Inwestorem na etapie projektowym. Projektowany system ma stanowi¢ rozbudowg juz istniejacego
w Szpitalu systemu firmy Kantech i wykorzystywa¢ kontrolery KT400. System podlega¢ pelnej
integracji z przewidziana w ramach projektu Platforma Integracyjna. W ramach realizacji niniejszego
zakresu nalezy przewidzie¢ dostarczenie przynajmniej 100 dualnych kart dostepowych oznakowanych
zgodnie pdzniejszymi ustaleniami (standard kart nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym).

Zakres opracowania

System kontroli dostgpu ma na celu ograniczenie i kontrolowanie ruchu oséb w obiekcie lub na
terenie objetym jego dzialaniem. Jest to realizowane poprzez przydzielanie prawa dostgpu do
chronionych przej$¢, pomieszczeh i obszar6w osobom wyposazonym w elektroniczny identyfikator
przydzielany pracownikom obiektu. System kontroli dostgpu automatycznie rejestruje ruch kazdej z
os6b i zapisuje zwigzane z tym zdarzenia do archiwum zdarzen na dysku komputera.

Konieczno$¢ zainstalowania systemu KD wynika z analizy zagrozen zewnetrznych i wewngtrznych
zwigzanych z rozwazanym obiektem, potrzeb uzytkownika oraz ustalonych procedur (regulaminéw)
poruszania si¢ w nich i jest organizacyjng odpowiedzig na w/w zagrozenia.

Ze wzgledu na specyfike obiektu proponowany system powinien spelnia¢ wymienione w dalszych
punktach szczegétowe wymagania. Wymagania te dotycza zaréwno parametrow technicznych i
konstrukcyjnych urzadzen jak réwniez mozliwych do zrealizowania funkcji uzytkowych.
Proponowany system powinien by¢ bardzo elastyczny, umozliwia¢ tatwg rozbudowe oraz nie wnosié¢
istotnych ograniczen iloSciowych pod wzgledem ilosci kontrolowanych przejs¢ i1 liczby
uzytkownikow. Jest to istotne ze wzgledu na mozliwg rozbudowe rozproszonego systemu
obejmujacego wiele lokalizacji.

2.13 Instalacja interkomu

Do kontroli poruszania si¢ po oddziale oséb trzecich m.in. w obszarach objetych instalacja kontroli
dostgpu zostat zaprojektowany system interkomowy opary o transmisj¢ IP i standardowy protokét
SIP. Zaprojektowany system jest kompatybilny z dostarczong w ramach systemu przyzywowego
brama gtosowa IP, do ktdérej maja by¢ zalogowane urzadzenia systemu przez co ma zosta¢ osiggnigta
petna integracja z systemem komunikacji glosowej na obiekcie. Stacje wywotawcze STENTOFON
TCIS-3 lub réwnowazne nalezy umieszczac przy drzwiach objetych kontrola dostepu (pom. nr. 14, 22,
23, 45, 46, 83, 84) (7 szt.). Wywolania maja trafia¢ na wyznaczone telefony stacjonarne, DECT, oraz
aplikacje wizualizacyjna Platformy Integracyjnej. Przy wejsciu na oddzialy z klatki schodowej K1 i
K3 oraz przy wejSciu na oddziaty od korytarza nr. 63 panele wywotan maja by¢ wyposazone
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dodatkowo w funkcje wideo (4 sztuki) STENTOFON TCIV-3 lub réwnowazne. Dla miejsc gdzie poza
transmisjg audio bedzie transmisja wideo nalezy przewidzie¢ telefony IP z obstuga potaczen wideo
wspodlpracujace z istniejgca na obiekcie centralg telefoniczng Slican. Wszystkie urzadzenia maja by¢
zasilane zgonie ze standardem PoE

2.14 Instalacja przywolawcza

- rozproszona architektura, tzn. awaria ktéregokolwiek z elementéw instalacji przywolawczej nie
moze spowodowa¢ wylaczenia systemu w wiecej niz 3 salach chorych;

- dzialanie w oparciu o sie¢ IP 10/100/1000 Mbps, tzn. wszystkie kontrolery systemu muszg by¢
podtaczone do sieci LAN;

- zdalne zarzadzanie, tzn. wszystkie elementy instalacji przywolawczej musza mie¢ mozliwos¢
zdalnego zaprogramowania oraz przeprogramowania z dowolnego komputera wpigtego do sieci LAN
wyposazonego w przegladarke internetowa;

- mozliwo$¢ zasilania zaréwno przez sie¢ LAN (zgodnie ze standardem PoE 802.3 a/f), jak i sie¢
zasilania gwarantowanego 24 V;

- mozliwos$¢ integracji z centralg telekomunikacyjna;

- mozliwo$¢ integracji z systemami komunikacji bezprzewodowej IP WiFi w celu

wysytania wiadomosci przywolawczych z potwierdzeniem odbioru na mobilne urzadzenia
bezprzewodowe;

- mozliwo$¢ integracji z systemami komunikacji bezprzewodowej w celu realizowania

polaczen glosowych pomiedzy pacjentem a personelem wyposazonym w mobilne urzadzenia
bezprzewodowe;

- rejestracja wszystkich zdarzen (wezwan, alarméw) oraz eksportowanie logéw zdarzen w postaci
plikéw tekstowych;

- wszystkie elementy instalacji przywotawcze] muszg posiada¢ funkcj¢ automonitoringu i
sygnalizowa¢ swoje nieprawidtowe dzialanie;

- mozliwo$¢ zdalnego kasowania wezwan z bezprzewodowych urzadzen mobilnych po wykonaniu
polaczenia glosowego migdzy personelem a pacjentem (zgodnie z normg DIN 57834 / VDE 0834);
- mozliwo$¢ monitoringu akustycznego polegajacego na automatycznym wygenerowaniu wezwania
lub alarmu po przekroczeniu w sali chorych zaprogramowanego poziomu hatasu;

- lokalna sygnalizacja wezwan na sygnalizatorach salowych w przypadku awarii sieci LAN;

- mozliwo$¢ indywidualnego zaprogramowania dziatania kazdego modutu.

InstalaCJa przywotawcza musi sktadac si¢ z nastgpujacych modutéw:
moduty przytézkowe;
moduty pacjenta;
moduty gltosowe;
moduty drzwiowe
moduty tazienkowe;
sygnalizatory salowe;
moduty oddziatowe;
kontrolery systemu.

2.15 Instalacja sieci strukturalnej
2.15.1 Wymagania ogélne

1. Minimalne wymagania elementéw okablowania komputerowego to rzeczywista Kategoria 6
(komponenty)/ Klasa E (wydajno$¢ catego systemu).

2. System ma si¢ sktada¢ z w petni ekranowanych elementéw, szczelnych elektromagnetycznie,
tzn. ostonietych catkowicie (z kazdej strony) tzw. klatka Faraday’a; wyprowadzenie kabla ma
zapewnia¢ 360° kontakt z ekranem przewodu (to wymaganie dotyczy zaréwno gniazd w
zestawach nasciennych, jak i w panelach krosowych).
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Okablowanie ma by¢ zrealizowane w oparciu o ekranowany modut gniazda RJ45 kat.6, SL
AWC.

Zgodnie z wymaganiami norm kazdy 4 - parowy kabel ma by¢ trwale zakonczony na
ekranowanym module gniazda RJ45 umieszczonym w gniezdzie od strony uzytkownika oraz
na panelu krosowym w szafie.

Okablowanie ma by¢ prowadzone podwdjnie ekranowanym kablem typu S/FTP (PiMF) o
pasmie przenoszenia 600MHz w ostonie niepalnej LSZH (Srednica zyty: 23AWG, $rednica
zewngtrzna 7,8mm)..

Okablowanie pionowe ma by¢ zrealizowane za posrednictwem kabla SM OS1, uniwersalny
12x9/125/900pm, $cista tuba, ULSZH.

Interfejs $wiattowodowy LC Duplex.

System powinien zosta¢ wykonany zgodnie z normg ISO/IEC 11801 drugie wydanie
(wrzesien 2002) lub EN 50173-1 (pazdziernik 2002.

2.15.2 System sieci strukturalnej

2.15.2.1 Punkty dystrybucyjne

Wymagania ogélne

1.
2.

3.

Szafy powinny spetnia¢ wymagania normy IEC-297-1/2.

Panel krosowy §wiattowodowy powinien posiada¢ wysuwang szufladg, w celu umozliwienia
fatwego dostepu przy montazu gniazd i ewentualnej rekonfiguracji potaczen.

Panel rozdzielczy kabli miedzianych powinien by¢ metalowy, w kolorze czarnym, z tylna
prowadnicg kabli i konektorem uziemiajacym. Niezajete porty w modutach powinny by¢
zamknigte za pomocg przeston lub wtykéw przeciwkurzowych RJ45.

Do krosowania uzywane moga by¢ jedynie kable krosowe wykonane i zmontowane w
fabryce, przetestowane z certyfikatem. Kable krosowe S$wiattowodowe powinny by¢
zakonczone wtykami LC z kazdej strony. Swiattowodowe kable krosowe powinny by¢
fabrycznie wykonane i laboratoryjnie testowane. Ze wzgledu na parametry optyczne i
geometryczne, niedopuszczalne jest stosowanie kabli krosowych zarabianych i polerowanych
recznie.

Ekranowane kable krosowe powinny mie¢ dodatkowe zestyki ekranu, w celu zapewnienia
optymalnego kontaktu ekranu kabla z wtykiem i wtyku z gniazdem. Ekrany ztaczy na kablach
krosowych powinny zapewni¢ peing szczelnos¢ elektromagnetyczng z kazdej strony ztgcza.

Konfiguracja

Charakterystyka:
Szafa stojaca 197;
42U, 800x1000mm,
Cokot 100mm;

Szafa wyposazona w:

Panel $wiattowodowy 34xSC duplex SM;

Panele rozdzielcze 24xRJ45 z ekranowanymi modutami gniazd kategorii 6;
Panele porzadkujace (wieszaki kablowe);

Prowadnice kabli;

Zespot wentylatoréw;

Termostat;

Listwe zasilajaca 9x230VAC 197, bez zabezpieczenia;

Panele zaslepiajace.
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2.15.2.2 Okablowanie poziome

1. System okablowania musi spetnia¢ albo przewyzsza¢ wymagania Klasy EA ( kategoria 6A ) i
pozwala¢ na obstuge wszystkich aplikacji specyfikowanych do S00MHz, wilaczajac warianty
Ethernet:10Base-T, 100Base-T9X, 1000Base-T(X) i 10Gbase-T.

2. Uwzgledniajac duza koncentracje przewodow transmisyjnych i poziom oddziatywan
pomigdzy nimi jako medium transmisyjne nalezy zastosowa¢ podwdjnie ekranowany kabel
typu S/FTP (PiMF) 600 MHz o $rednicy zyty 23 AWG i w ostonie zewnetrznej LSZH (ostona
zewngtrzna niepalna).

3. Kabel transmisyjny ma spetnia¢ wymagania stawiane komponentom Kategorii 6 przez
najnowsze, obowigzujace specyfikacje norm (w tym IEC 61156-5), réwnocze$nie zapewniajac
petna zgodno$¢ z nizszymi kategoriami okablowania.

2.16 Sie¢ telefoniczna

Okablowanie telefoniczne wewnetrzne w budynkach ma zosta¢é doprowadzone do PPD
zakonczone w szafie na panelach 1U. Wymagania instalacyjne odnosnie klasy taczy i kategorii

urzadzen i materialéw pasywnych identyczne jak dla instalacji okablowania strukturalnego.

Do z PPD nalezy doprowadzi¢ z centrali telefonicznej (budynek ,,C” niski parter) kabel
YTKSY-10X2X0.5. W pomieszczeniu centrali kable nalezy rozszy¢ na gltowicy telekomunikacyjnej
natomiast w pomieszczeniach PPD na panelach krosowych.

W celu zapewnienia komunikacji pomiedzy pracownikami szpitala nalezy dostarczy¢ 4 telefondéw
stacjonarnych przewodowych pracujagcych w technologii VoIP o nast¢pujacych parametrach

minimalnych:

Zakres

Wymagania

Interfejsy

2 porty RJ45 Gigabit Ethernet z PoE (IEEE 802.3af), klasa 2
1 port RJ9 (4P4C) na stuchawkeg reczng
1 port RJ9 (4P4C) na zestaw stuchawkowy

Zarzadzanie

przegladarka/telefon/auto-provision z centrali telefonicznej Slican

auto-provision przez : FTP/TFTP/HTTP/HTTPS
auto-provision z PnP

Wyswietlacz
klawisze

graficzny wys$wietlacz LCD min. 120x60 pikseli
wskaznik LED dla oczekujacych potaczen i wiadomosci
dwukolorowy wskaznik LED statusu linii

wybor jezyka (w tym jezyk polski)

identyfikacja dzwoniagcego (ID) z nazwa i numerem

Sieé¢
bezpieczenstwo

SIP vl (RFC2543), v2 (RFC3261), IPV6

NAT Traversal: tryb STUN

tryb proxy i peer-to-peer SIP link

Przypisanie IP: statyczne/DHCP

serwer HTTP/HTTPS

synchronizacja daty I godziny poprzez SNTP
UDP/TCP/DNS-SRV (RFC 3263)

QoS: 802.1p/Q tagging (VLAN), Layer 3 ToS DSCP
SRTP dla gtosu

Transport Layer Security (TLS)

Wtasciwosci audio

dzwiek HD: w stuchawce, w glosniku

szerokopasmowy kodek: G.722

waskopasmowy kodek: G.711(A/w), G.729AB, G.726, iLBC
DTMEF: In-band, Out-of-band (RFC 2833) and SIP INFO
funkcja zestawu gloSnoméwicego full duplex z AEC
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3 konta SIP

wstrzymanie/wyciszanie potaczen, DND

szybkie wybieranie

przekierowywanie, potaczenia oczekujgce, transfer potaczen
funkcja glosnoméwiaca, SMS

ponowne wybieranie, oddzwanianie, auto odpowiedz
lokalna ksigzka telefoniczna do 1000 wpiséw

zdalna ksigzka telefoniczna XML/LDAP

Funkcje telefonu

Telefony przewodowe nalezy podiaczy¢ do sieci LAN w punktach (pomieszczeniach) wskazanych
przez Zamawiajacego na etapie realizacji inwestycji.

W celu zapewnienia komunikacji pomigdzy personelem mobilnym (lekarze, pielegniarki) nalezy
dostarczy¢ oraz uruchomi¢ system komunikacji bezprzewodowej pracujacy w standardzie IP-DECT.
System musi sktadac si¢ z:

- min. 4 stacji bazowych IP-DECT,

- 14 podstawowych telefonéw bezprzewodowych DECT,

- 4 zaawansowanych telefonéw bezprzewodowych DECT.

Stacje bazowe nalezy podlaczy¢ do sieci LAN w PPD i rozmiesci¢ na oddziale w taki sposéb, aby
zapewni¢ maksymalne pokrycie sygnalem radiowym oddziatu.
Wymagania dla stacji bazowych IP-DECT:

Zakres Wymagania

Obstuga protokotu SIP

Protokoty Obstuga protokotu H.323 wersja 4 (z H.223, H.235, H.245)
Obstuga protokotu SRTP

PoE (Power over Ethernet)

48V DC

DECT GAP/CAP

EN 300 444 N.35

Standardy i normy EN 301 406

EN 60950-1

EN 301 489-6

G.711 A-law

Kodowanie G.723.1

G729A1 AB

8 kanatéw rozméwnych

1 dedykowany kanat do przesytania wiadomosci i alarméw
Konfiguracja i administracja przez przegladarke internetowa
Podlaczenie do centrali telekomunikacyjnej IP PBX poprzez sie¢
LAN

Obstuga powiadomien interaktywnych

Zasilanie

Funkcjonalnosci

Wymagania dla podstawowych telefonéw bezprzewodowych DECT:

Zakres Wymagania

Kolorowy wyswietlacz TFT min. 25x30mm
Waga max. 120g (z baterig)

Parametry fizyczne | Bateria typu Li-ion

Klawiatura numeryczna

3 programowalne klawisze funkcyjne
Zasilanie Fadowarka biurkowa
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Standardy i normy

DECT GAP/CAP
EN 300 444 N.35
EN 301 406

EN 60950-1

EN 301 489-6

Szczelnos¢ IP40
Odporno§¢ na dziatanie p6l -elektromagnetycznych: 3 V/m
EN61000-4-3.

Parametry Odporno$¢ na wytadowania elektrostatyczne:

srodowiskowe wyladowanie kontaktowe 4 kV, wyladowanie w powietrzu 8 kV
(EN61000-4-2).
Odporno$¢ na upadki z wys. 1m (zgodnie z norma IEC 60068-2-
32)
MENU w jezyku polskim
Centralna ksigzka telefoniczna (bez ograniczen)

Funkcjonalnosci Lista potaczen (min. 20)

Peten roaming i handover (ptynne przetaczanie pomig¢dzy stacjami
bazowymi IP-DECT bez utraty polaczenia)

Wymagania dla zaawansow

anych telefonéw bezprzewodowych DECT:

Zakres

Wymagania

Parametry fizyczne

Kolorowy wys$wietlacz TFT min. 30x40mm
Waga max. 120g (z baterig)

Bateria typu Li-Po

Klawiatura numeryczna

3 programowalne klawisze funkcyjne
Bluetooth

Zasilanie

F.adowarka biurkowa

Standardy i normy

DECT GAP/CAP
EN 300 444 N.35
EN 301 406

EN 60950-1

EN 301 489-6

Szczelnos¢ 1P44
Odporno§¢ na dziatanie p6l elektromagnetycznych: 3 V/m
EN61000-4-3.

Parametry Odporno$¢ na wytadowania elektrostatyczne:

srodowiskowe wyladowanie kontaktowe 4 kV, wyladowanie w powietrzu 8 kV
(EN61000-4-2).
Odporno$¢ na upadki z wys. 1,5m (zgodnie z norma IEC 60068-2-
32)
MENU w jezyku polskim
Centralne zarzadzanie przez przegladarke WWW (konfiguracja
oraz upgrade)
Centralna ksigzka telefoniczna (bez ograniczen)

Funkcjonalnosci Lista potaczen (min. 25)

Pelen roaming i handover (ptynne przetaczanie pomiedzy stacjami
bazowymi IP-DECT bez utraty polaczenia)

Obstuga powiadomien interaktywnych (wiadomosci tekstowych z
funkcja odbioru lub odrzucenia oraz priorytetyzacji)

Dodatkowo zalezy dostarczy¢ tadowarke zbiorcza dla telefonéw bezprzewodowych DECT oraz 4
baterii.
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W celu zapewnienia maksymalnego bezpieczenstwa system komunikacji bezprzewodowej IP-DECT
musi zapewnia¢ 1aczno$¢ pomigdzy uzytkownikami telefonéw bezprzewodowych oraz przesylanie
wiadomosci interaktywnych réwniez w przypadku niedostepnos$ci lub awarii centrali telefoniczne;.
System komunikacji bezprzewodowej IP-DECT nalezy zintegrowa¢ z systemem przyzywowym w taki
sposéb, aby mozliwe bylo odbieranie alarméw i powiadomien interaktywnych generowanych przez
pacjentdw na zaawansowanych telefonach bezprzewodowych oraz realizowanie pofaczen gtosowych
pomigdzy pacjentem a personelem wyposazonym w telefon bezprzewodowy.

System komunikacji bezprzewodowej nalezy zintegrowac z przewidziang w ramach realizacji projektu
Platformg Integracyjng w celu zarzadzania zdarzeniami (odbierania i potwierdzania obstugi)
pochodzacymi z systemow zintegrowanych na tej Platformie.

Telefony bezprzewodowe systemu IP-DECT maja by¢ docelowo zalogowane do bramy glosowej
przewidzianej w ramach systemu przyzywowego.

2.17 Instalacja telewizji uzytkowej TV-SAT

Do kazdego gniazda RTV oznaczonego w projekcie nalezy doprowadzi¢ kabel koncentryczny
75 Ohm 65 dB oraz okablowanie strukturalne LAN w konfiguracji 1xRJ-45. Wymagania instalacyjne
odno$nie klasy taczy i kategorii urzadzen i materialéw pasywnych identyczne jak dla instalacji
okablowania strukturalnego.
Wszystkie urzadzenia systemu telewizji zamontowane beda w PPD.
Dodatkowo dla gniazd RTV umieszczonych w salach chorych nalezy wykonac¢ instalacje elektryczna z
gniazdami 2x230V jako oddzielny obwdd elektryczny oznaczony w rozdzielni elektrycznej.
Instalacja telewizji uzytkowej powinna zosta¢ zaprojektowana w ogdlnych salach chorych oraz
pokojach socjalnych personelu szpitala.

2.18 System Kontroli Dostepu SKD

Nalezy wykona¢ system kontroli dostgpu pozwalajacy uprawnionym osobom na wejscie do
wydzielonych obszaréw cze$ci Szpitala. Dla potrzeb instalacji nalezy zaprojektowac kontrolery
polaczone w sie¢ i wspétpracujace z komputerem. Kontroler pozwala na dofaczenie czytnikéw i
innych urzadzen do kontroli drzwi.

Kontrola dostepu powinna obejmowac¢ takie obszary w ktérych w sposéb ciaggty lub czasowy ma by¢
ograniczony dostep dla oséb trzecich m.in.:
- pokoje lekarzy,

Urzadzenia kontroli dostgpu powinna zosta¢ potaczona z instalacja sygnalizacji pozaru.
Pomieszczenia objete kontrola dostgpu powinny zosta¢ zwolnione w przypadku wystgpienia pozaru w
danej strefie pozarowej. Pozostate lokalizacje pomieszczen objetych kontrola dostepu nalezy uzgodnic¢
z Inwestorem na etapie projektowym. Projektowany system ma stanowi¢ rozbudowe juz istniejacego
w Szpitalu systemu firmy Kantech i wykorzystywac¢ kontrolery KT300. System podlega¢ petne;j
integracji z przewidziana w ramach projektu Platforma Integracyjna. W ramach realizacji niniejszego
zakresu nalezy przewidzie¢ dostarczenie przynajmniej 100 dualnych kart dostgpowych oznakowanych
zgodnie pdzniejszymi ustaleniami (standard kart nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym).

2.19 Instalacja systemu interkomowego

Do kontroli poruszania si¢ po oddziale os6b trzecich m.in. w obszarach objetych instalacja kontroli
dostepu ma zosta¢ zaprojektowany system interkomowy opary o transmisje IP i standardowy protoké6t
SIP. Zaprojektowany system jest kompatybilny z dostarczona w ramach systemu przyzywowego
bramg glosowa IP, do ktérej maja by¢ zalogowane urzadzenia systemu przez co ma zosta¢ osiagni¢ta
petna integracja z systemem komunikacji glosowej na obiekcie. Do podlaczenia systemu
interkomowego do bramy glosowej nalezy zaprojektowaé¢ sie¢ LAN zgodna z opisem wyzej
standardem oraz nalezy przewidzie¢ odpowiednig ilo$¢ portéw na przetgcznikach sieciowych. Stacja
wywotawcza powinna zosta¢ umieszczona przy drzwiach objetych kontrola dostepu i w zaleznosci od
miejsca instalacji powiada¢ jeden lub wiecej przyciskow wywotan. Wywotania maja trafia¢ na
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wyznaczone telefony stacjonarne, DECT, oraz aplikacje wizualizacyna Platfomy Integracyjnej. W
wyznaczonych miejscach (uzgodnionych z Inwestorem) panele wywolan maja by¢ wyposazone
dodatkowo w funkcje wideo. Dla miejsc gdzie poza transmisja audio bedzie transmisja wideo nalezy
przewidzie¢ telefony IP z obstuga polaczen wideo wspdipracujace z istniejaca na obiekcie centrala
telefoniczng Slican. Wszystkie urzadzenia majg by¢ zasilane zgonie ze standardem PoE.

220 BMS

Remontowane pomieszczenia nalezy przygotowa¢ do przewidzianej w przysztoSci integracji z
centralng instalacja BMS. System nadzorczy ma monitorowa¢ centrale wentylacyjne, uktady IT,
agregat pradotworczy, UPS, analizatory energii elektryczne;.

Ze wzgledu na wielko$¢ i funkcje systemu, zaklada si¢ dostawe specjalnego oprogramowania

nadzorujgcego zainstalowanego na komputerze klasy PC. Réwnolegle zarzadzanie mozliwe bedzie w

oparciu o aplikacje na bazie przegladarki internetowej i realizowane bedzie z wyznaczonego do tego

celu komputera zainstalowanego w obiekcie (mozliwe réwniez bedzie zarzadzanie zdalne w

przypadku udzielenia dostepu do sieci technicznej LAN systemu BMS). Dostawe komponentéw

instalacji BMS oprze¢ na technologii z potwierdzonym zachowaniem petnej kompatybilnosci wstecz
przez min. 25 lat.

System przygotowac do realizacji nastepujacych zadan:

e Sprawne i kompleksowe zarzadzanie funkcjonowaniem obiektu zapewniajace utrzymanie precyzji
sterowania, zgodnej z niniejszym dokumentem,

e umozliwienie wzajemnych interakcji i wymiany informacji pomiedzy zainstalowanymi w
budynku systemami technicznymi,

® Dbiezace Sledzenie stanu wszystkich urzadzen i instalacji technicznych podlaczonych do systemu,
pozwalajaca na szybka i wlasciwa oraz zgodng z odpowiednimi procedurami reakcje w przypadku
awarii lub wystapienia jakichkolwiek usterek, zapisywanie i archiwizacj¢ rejestrowanych w
systemie zdarzen i mierzonych parametréw pracy instalacji technicznych w budynku,

e optymalizacja zuzycia energii przez wykorzystanie modutu opartego na modelu
samoadaptacyjnym, umozliwiajacym automatyczne obnizanie zuzycia energii (elektrycznej,
cieplnej...), redukcje kosztow lub emisji CO2. Aplikacja powinna pracowaé w sposob
umozliwiajacy jej czasowe wylaczenie celem uzyskania informacji o jej wptywie na wybrany cel
optymalizacji, lub w sposdb ciagly - poprawiajac wybrany wskaznik kazdego dnia. Informacje o
wplywie aplikacji na wybrany cel optymalizacji prezentowana powinna by¢ w sposéb graficzny
oraz/lub poréwnawcze zestawienia tabelaryczne.

Wszystkie systemy zainstalowane w budynku beda pracowa¢ w spos6b autonomiczny tzn. muszg mie¢
mozliwo$¢ zupelnie niezaleznej realizacji przypisanych im autonomicznych zadan i funkcji nawet w
przypadku wytaczenia badz uszkodzen serwera BMS. System zarzadzajacy BMS bedzie stanowic
komputerowy uniwersalny interfejs uzytkownika, ktéry w przyjazny, graficzny sposéb pozwoli
centralnie zarzadza¢ i automatycznie nadzorowacd instalacje techniczne, zapewniajac komfort oraz
minimalizowanie kosztéw eksploatacji. Ze wzgledu na potrzebe zagwarantowania bezproblemowego
serwisowania oraz ewentualnej modernizacji czy rozbudowy BMS w przysztosci z pominigeciem
koniecznos$ci wymiany catego systemu lub jego czesci na nowy nalezy zastosowac system oferujacy
kompleksowa mozliwos¢ dostawy wszystkich komponentéw niezbednych do realizacji zadania, w tym
w szczeg6lnosci dostawe:

e oprogramowania zarzadzajacego bez limitu obstugiwanych punktéw automatyki,

aplikacji stuzacej do przetwarzania danych,

sterownikow,

przemiennikéw czestotliwosci,

urzadzen obiektowych (np. zaworéw z sitownikami, sitownikéw przepustnic, czujnikéw i
przetwornikdw parametréw Srodowiskowych, licznikéw zuzycia mediéw oraz nastawnikéw i
wysSwietlaczy).
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2.20.1 Sterowniki

Wszystkie gtéwne szafy automatyki np. rozdzielnice zasilajaco-sterujace central wentylacyjnych oraz
pomieszczen technicznych zostang wyposazone w sterowniki swobodnieprogramowalne z web
serwerem 1 mozliwoscig rozbudowy za pomoca modutéw rozszerzen do min. 192 pkt. automatyki w
celu umozliwienia przysztej rozbudowy. Po ew. zaniku zasilania sieciowego szaf sterowniczych,
sterowniki zrestartuja si¢ w uporzadkowanej sekwencji z przewidzianymi op6znieniami czasowymi,
aby ograniczy¢ catkowity skok napigcia wynikajacy z zapotrzebowania na zasilanie.

Wymagania podstawowe:

e Kazdy sterownik bedzie posiada¢ mozliwo$¢ modyfikacji strategii dziatania w trybie on-line, czyli
w trakcie normalnego przetwarzania proces6w bez zatrzymywania pracy urzadzenia.

e Kazdy sterownik bedzie umozliwia¢ pobranie strategii i jej odtworzenie do pierwotnej postaci
graficznej przy uzyciu standardowego narzedzia stuzacego do programowania sterownikow.

e Zapewnienie zerowego uchybu ustalonego, minimalnego przeregulowania lub braku
przeregulowan oraz krétkiego czasu regulacji (stosowanie wylacznie serownikéw z mechanizmem
automatycznego strojenia regulatoréw PID).

e Zastosowanie sterowania procesami w funkcji terminarza z wykorzystaniem mechanizmu
Optymalnego Startu Stopu umozliwiajace uniknigcia chwilowego przekroczenia zapotrzebowania
na energi¢ na podstawie dostosowania nastaw (w oparciu o temp. zadang, pomiar temp.
zewnetrznej i wewnetrznej oraz temp. czynnika grzewczego i/lub chlodniczego).

e Kazdy ze sterownikéw musi pomiesci¢ wszystkie punkty wejscia / wyj$cia niezbedne do realizacji
przewidzianej dla niego aplikacji, plus ewentualnie punkty zapasowe zgodnie ze specyfikacja
szczegblowa. W przypadku sterownikéw modutowych, wykorzystujacych oddzielne moduty
wejs¢ 1 wyj$¢ muszg by¢ one skonfigurowane w taki sposéb, aby wszystkie wejécia analogowe i
cyfrowe oraz wyjscia analogowe, cyfrowe przynalezne do jednej instalacji oraz cala logika
kontroli znajdowaty si¢ w pojedynczym mikroprocesorze, co ma zapewni¢ niezalezng od sieci,
oddzielna, zamknieta petle bezposredniej regulacji cyfrowe;.

e Dla zwickszenia elastyczno$ci instalacji wszystkie punkty moduléw rozszerzen sterownikow
moga umozliwia¢ uniwersalne ich skonfigurowanie do wykorzystania, jako wejscia lub wyjscia.

e wszystkie wejscia muszg by¢ przystosowane do odczytu wszystkich typéw sygnaléw od
czujnikéw 1 sygnalizatoréw wyszczeg6lnionych w czgséci specyfikacji poswieconej czujnikom 1
sygnalizatorom.

e Wejscia uniwersalne umozliwia podlaczenie sygnatu napieciowego (V), pradowego (I),
termistorowego (T) lub sygnatu cyfrowego (D).

® Wyjscia: sterowniki i/lub moduty I/O beda posiada¢ analogowe wyjscie napigeciowe (0-10V) i
wyjscia przekaznikowe (przetaczany styk jednobiegunowy o napigciu znamionowym 240Vac, 5A)
oraz (na zyczenie) przefacznik trybu pracy wyj$¢ przekaznikowych: auto/wylaczone/zataczone
recznie (H/O/A).

Kazdy sterownik musi posiada¢ integralny zegar czasu rzeczywistego, a przez to mie¢ mozliwos¢
pracy niezaleznej od systemu nadrz¢dnego i/lub sieci innych sterownikdéw (zegary programowe nie
beda akceptowane). Czas kazdego sterownika w sieci musi by¢ synchronizowany systemowo za
pomocg mechanizmu typu Time Master.

Sterowniki beda oferowa¢ zaréwno graficzne strony internetowe jak i strony tekstowe z informacjami
oraz danymi, ktére bedzie mozna przeglada¢ na komputerze PC przy uzyciu przegladarki internetowe;.
Kazdy ze sterownikéw pracujacych bedzie mial mozliwos¢ komunikacji w sieci Ethernet. Liczba
warto$ci zmiennych zapisanych w pamigci sterownika bedzie wynosi¢ min. 1000 na zmienng i nie
bedzie miata ona wptywu na pojemno$¢ pamigci dostgpnej dla dziatania strategii. Bufory danych
historycznych zapewnia mechanizm powiadamiania o zblizajacym si¢ przepetnieniu, co zapewni
automatyczne ich pobranie do bazy danych aplikacji zarzadzajacej. Przyszta rozbudowa systemu
dokonywana bedzie przez podlaczenie moduléw rozszerzajacych do sterownika, bez konieczno$ci
instalacji dodatkowych driver’éw. Jako wewnetrzng komunikacje pomigdzy sterownikami oraz
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modutami rozszerzen wykorzystany zostanie protokét CAN zapewniajacy w przyszto§ci mozliwos¢
oddalenia modutéw rozszerzen min. o 300 metréw.

Gltéwne sterowniki systemu beda realizowa¢ swoje strategie sterowania w cyklu jednosekundowym,
przy czym algorytmy wymagajace szybkich reakcji beda korzystaty z pracy w trybie Event Driven
(dziatanie na przerwaniu, poza sekwencyjnym realizowaniem programu). Sterowniki beda domyslnie,
automatycznie adresowa¢ swoje ustawienia IP.

2.20.2 Sterowniki pomieszczeniowe

Kazde urzadzenie koncowe badz tez kazde pomieszczenie wyposazone we wlasny
swobodnieprogramowalny sterownik z komunikacja BACnet MS/TP. W wybranych miejscach nalezy
zapewni¢ lokalnie mozliwo$¢ zmiany nastawy. Kazdy sterownik musi posiada¢ mozliwos¢
modyfikacji parametréw moduléw programowych strategii w trybie on-line, czyli w trakcie
normalnego przetwarzania procesOw bez zatrzymywania pracy urzadzenia. Tam gdzie bedzie to
niezbedne nastawniki oraz czujniki pomieszczeniowe pozwalajagce na lokalne sterowanie beda
dostarczone przez branze¢ BMS wraz ze sterownikami. Do komunikacji pomiedzy nastawnikami
pomieszczeniowymi, a sterownikami pomieszczeniowymi wykorzystana komunikacja Wall-Bus
(WMB) lub inna o nie gorszych parametrach zapewniajacych mozliwo§¢ oddalenia nastawnika na
odlegto§¢ min. 150m przy uzyciu dwuzylowego przewodu do jednoczesnego zasilanie nastawnika
oraz peinej dwustronnej komunikacji.

2.20.3 Interfejsy

W przypadku urzadzen wyposazonych w komunikacje MODBUS (lub inne protokoly otwarte)
sterowniki zostang wiaczone do BMS za pomoca dedykowanych sprzgtowych interfejséw. Urzadzenia
zastosowane do integracji beda umozliwia¢ jednoczesnej obstugi minimum 3 protokotéw
komunikacyjnych na portach szeregowych i /lub Ethernetowych, a w przypadku wystapienia
konieczno$ci integracji systemu o$wietlenia mozliwo$¢ wymiany danych np. z urzadzeniami
pracujacymi w systemie DALL

2.20.4 Sie¢ komunikacyjna

Sterowniki gtéwne podigczone wraz z interfejsami komunikacyjnymi do sieci w gtéwnym szkielecie,
beda komunikowaé¢ sie¢ za pomoca Ethernet TCP/IP. Wszystkie sterowniki muszg by¢é w stanie
pracowaé, jako wurzadzenia samodzielne. System sterownikOw pomieszczeniowych zostanie
wyposazony w karty komunikacji sieciowej i routery konieczne do poprawnego dzialania i
komunikacji z systemem BMS. System sterownikéw pomieszczeniowych bedzie oparty o standard
komunikacyjny RS485 i okablowanie komunikacyjne zgodne ze standardami RS485. Podtaczenie
poszczegblnych grup sterownikéw do magistrali Ethernet zrealizowane bedzie za posrednictwem
sterownika, ktory oprécz swojej naturalnej funkcji sterowniczej, bedzie bramka komunikacyjna
pomigdzy systemem opartym o RS485, a siecia Ethernet. Sterowniki pomieszczeniowe beda
komunikowa¢ si¢ w czasie rzeczywistym. W razie wystapienia nieprawidlowos$ci dziatania sieci
komunikacyjnej, wszystkie sterowniki muszg zachowa¢ pelna kontrole nad elementami systemu
budynkowego w oparciu o najaktualniejsze dostepne informacje lub o warunki podstawowe
wprowadzone do sterownika.

2.20.5 Przemienniki czestotliwosci

Unika¢ dostawy przemiennikéw czestotliwosci przez wykonawcéw innych branz (np., przemiennikéw

czestotliwosci do central wentylacyjnych przez wykonawce instalacji sanitarnych). Wszystkie

wymienione w dokumentacji silniki elektryczne >1,5kW wyposazone w przemienniki czestotliwosci,

ktére beda:

e pozwala¢ na dostgp do parametrow urzadzenia poprzez BACnet IP oraz MS/TP bez potrzeby
wyposazenia urzadzenia w dodatkowe karty komunikacyjne,

e wyposazone by¢ w uktad filtrujacy oraz dtawik na linii zasilajacej AC,
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pozwala¢ na prace w trybie pozarowym.

2.20.6 Wyswietlacze

Gltowne szafy sterowania wyposazone w lokalne wyswietlacze z kolorowymi ekranami dotykowymi o
przekatnej min. 4 cali. Dodatkowo pomieszczenia techniczne, w ktérym wystgpowac bedzie wicksza
liczba urzadzen zarzadzanych przez BMS wyposazone w sieciowe wySwietlacze z kolorowym
ekranem dotykowym o przekatnej min. 8 cali.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

3.1 Wymagania ogélne

1.

2.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet, bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét, bedzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Maszyny i inne urzadzenia techniczne nalezy eksploatowaé, konserwowaé i naprawiaé
zgodnie z instrukcjg producenta, w sposéb zapewniajacy ich sprawne dzialanie.

Maszyny, urzadzenia i sprz¢t zmechanizowany uzywane na budowie powinny by¢ ustawione i
uzytkowane zgodnie z wymaganiami Producenta i ich przeznaczeniem.

Maszyny i inne urzadzenia techniczne powinny by¢:

utrzymywane w stanie zapewniajacym ich sprawnos¢; stosowane wytacznie do prac, do jakich
zostaty przeznaczone; obstugiwane przez wyznaczone osoby.

Eksploatowane na budowie urzadzenia i sprzgt zmechanizowany podlegajace przepisom o
dozorze technicznym powinny posiada¢ wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.
Dokumenty te powinny by¢ dostepne dla organéw kontroli w miejscu eksploatacji maszyn i
urzadzen.

Na stanowiskach pracy przy stacjonarnych maszynach i innych urzadzeniach technicznych
powinny by¢ dostepne instrukcje bezpiecznej obstugi i konserwacji.

3.2 Sprzet zmechanizowany

Przewiduje si¢ wykorzystanie nastgpujacych maszyn, urzadzen i sprzgtu zmechanizowanego:

ubijak spalinowy 200kg sprezarka powietrza elektryczna 4-5 m3 / min spawarka do widkien
swiattowodowych mostek kablowy zestaw do pomiaru reflaktancji przyrzad pomiarowy okablowania
strukturalnego S$rodek 1acznosci bezprzewodowej przyrzady testujace i pomiarowe zgodnie z
wymaganiami producenta systemu.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1 Wymagania ogélne

1

2

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robét i na wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej oraz w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wszelkie wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.
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5

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materialéw, elementéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju
robot.

4.2 Srodki transportu

Przewiduje si¢ wykorzystanie nizej wymienionych srodkéw transportu: samochdd dostawczy do
0,9t samochdd skrzyniowy do 3,5t

samochdd skrzyniowy 5t samochdd samowytadowczy 5t ciggnik kotowy 63KW przyczepa do
przewozenia kabli 4t

S. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

BUDOWLANYCH

5.1 Jakos$¢ swiadczen

1

9,1

Zasadniczo jako$¢ $wiadczen i wykonania musi odpowiada¢ obowigzujacym normom i przepisom

polskim, wzglednie europejskim. W oparciu o zawarte w wykazie §wiadczen dane dotyczace typu,

czgdci 1 materiatéw konstrukcyjnych oraz wymiaréw za opisany uwaza si¢ réwniez przebieg

procesu produkcyjnego, az do wykonania kompletnego $wiadczenia z uwzglednieniem zasad

techniki i przepiséw wykonawczych.

W sytuacji, gdy nie zostal okreslony standard wykonania rob6t powinny by¢ one zrealizowane

zgodnie z najlepsza praktyka.

Wykonawca zadba, aby zastosowane elementy spetnialy wszystkie wymogi funkcjonalne 1 byly

wkomponowane w otaczajaca je przestrzen.

Jezeli w instalacji wspélpracuja urzadzenia réznych producentdw, dostawcy tych urzadzen

powinni dostarczy¢ deklaracje producentéw o kompatybilnoSci urzadzen lub informacja taka

powinna by¢ zawarta w certyfikacie jednostki certyfikujace;.

Nalezy zwréci¢ uwage na specjalne wytyczne w dokumentacji Producenta.

Calos¢ instalacji powinna by¢ tak dobrana i zamontowana, aby:

e przy najwyzszej temperaturze otoczenia w warunkach normalnej eksploatacji nie zostata
przekroczona

» temperatura graniczna;

» w wyniku dostgpu wody nie mogly wystapi¢ zadne uszkodzenia;

o skutki wynikajace z przedostawania si¢ obcych ciat statych, w tym pyléw, byly
zminimalizowane;

e czgsci podatne na niszczace dziatanie substancji powodujacych korozje i zanieczyszczenie
byty

» odpowiedni zabezpieczone;

» elementy wykonane z materialtéw mogacych powodowa¢ wzajemne niszczenie nie stykaty sie,
o ile nie

» zastosowano odpowiednich $rodkéw zapobiegajacych skutkom takiego zetknigcia;

» wszelkie uszkodzenia powodowane przez narazenia mechaniczne byly zminimalizowane;

e nie byta poddawana nadmiernym napre¢zeniom mechanicznym w przypadku, gdy istnieje
zagrozenie

o zwigzane z mozliwoscig ruchéw konstrukcji budynku;

» zminimalizowa¢ ryzyko rozprzestrzeniania si¢ ognia;

» nie umniejszato wytrzymatosci konstrukcji budynku i jego bezpieczenstwa pozarowego.

Wykonawca powinien dokladnie sprawdzi¢ zgodno$¢ wszystkich wymiaréw z planami i upewnic

si¢, ze nie ma rozbieznosci miedzy planami ogélnymi, planami szczegétowymi i niniejszym

opracowaniem. Wykonawca upewnia si¢ na miejscu, ze zachowanie wymaganych rozmiaréw jest

mozliwe i w razie btedu lub niedopatrzenia uprzedzi Generalnego Wykonawce, ktéry na miejscu

udzieli odpowiednich wyjasnien oraz dokona koniecznych sprostowan. Wykonawcy, ktérzy nie

beda przestrzega¢ powyzszej zasady, beda odpowiedzialni za bledy 1 modyfikacje z tego

wynikajace.
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8 Nalezy zachowa¢ wymagane odleglo$ci instalacji niskonapigciowej od instalacji
elektroenergetycznej oraz piorunochronnej w celu unikniecia niepozadanych oddziatywan.

9 W celu uniknigcia uszkodzen i alarméw fatszywych, urzadzenia (wlacznie z okablowaniem) nie
powinny by¢ instalowane w miejscach, w ktérych moga wystgpowac wysokie poziomy zaburzen
elektromagnetycznych.

10 Wielkos¢ tras 1 kanatéw kablowych powinna umozliwia¢ latwe wcigganie 1 wyciaganie
odpowiednich kabli.

11 Wymagania dotyczace zastosowanych materialéw zostaty opisane w punkcie 2.

5.2 Opis swiadczen

1.

Swiadczenie obejmuje dostawe i montaz kompletnych systeméw wraz z oczyszczeniem i
przygotowaniem miejsca montazu, wyznaczeniem punktow mocowania urzadzen na podtozu,
wierceniem otwordw pod elementy mocujace, przykreceniem urzadzenia do podloza,
przygotowaniem tras kablowych, okablowaniem, uszczelnieniem przej$¢ i1 podtaczenie pod
zaciski, przygotowaniem i testowaniem oprogramowania, sprawdzeniem i uruchomieniem
linii dozorowych, praca prébna i testowaniem catego systemu oraz szkolenie w zakresie
dziatania, obstugi i konserwacji instalacji.

W zakresie $wiadczenia jest montaz wszystkich drobnych elementéw elektronicznych
niezbednych do uzyskania oczekiwanych rezultatéw dziatania systemu lub konieczno$¢ ich
instalacji wynika z dokumentacji montazowej urzadzenia.

Prace wykonywa¢ zgodnie =z wymaganiami technicznymi, instrukcja instalacji,
programowania i obstugi producenta systemu.

5.3 System sygnalizacji pozarowej (SSP)

5.3.1

1.

5.3.2

5.3.3

N =

Opis ogolny systemu

Sie¢ sygnalizacji alarmowej SSP na terenie obiektu oparta zostata na systemie sygnalizacji
pozaru z centralka mikroprocesorowa o liniach (pgtlach) z analogowymi elementami
adresowalnymi.

Zakres ochrony - ochrona catkowita.

Transport

Elementy systemu nalezy przewozi¢ w zamkni¢tych pomieszczeniach srodkéw transportu w
opakowaniu odpowiadajacym wymaganiom obowiazujacych przepiséw transportowych.
Urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed oddzialywaniem gwattownych wstrzasow.
Temperatura podczas transportu nie powinna by¢ nizsza od -40°C i wyzsza od +70°C, a
wilgotno$¢ wzgledna nie wigksza niz 95% przy +45°C lub 80% przy +70°C.

Przechowywanie

Otoczenie powinno by¢ wolne od lotnych zwigzkéw siarki oraz wyziewdéw kwasow i zasad.
W czasie przechowywania urzadzenia nie powinny by¢ narazone na bezpos$rednie dzialanie
promieniowania stonecznego, ani ciepta z urzadzen grzejnych.

Temperatura przechowywania moze si¢ waha¢ od +5°C do +35°C, a wilgotno$¢ wzgledna do
80% przy temperaturze +35°C.

Okres przechowywania w opakowaniu transportowym nie powinien przekracza¢ 6 miesiecy
dla czujek, sygnalizatoréw akustycznych i elementéw kontrolno - sterujacych, 12 miesigcy dla
elementéw kontrolnych oraz 24 miesiecy dla gniazd, podstaw, modutéw linii bocznej i
rgcznych ostrzegaczy.
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5.3.4 Instalacja
5.3.4.1 Centrala sygnalizacji pozarowej

Lokalizacja CSP powinna zapewnia¢, aby:

o do CSP byt tatwy dostep dla strazy pozarnej;

o« wskazniki i manipulatory byly tatwo dostgpne dla strazy pozarnej oraz 0s6b
odpowiedzialnych za obiekt;

» natezenie o$wietlenia byto takie, aby mozna byto tatwo dostrzec i odczyta¢ sygnaty wizualne;

o poziom szuméw tta byt na tyle niski, aby sygnaly akustyczne byty styszalne;

» Srodowisko bylo czyste i suche;

» mozliwos$¢ uszkodzen mechanicznych sprzetu bylo niewielkie;

o ryzyko powstania pozaru bylo niewielkie, a miejsce zabudowy centrali bylo dozorowane,
przez co

« najmniej jedng czujk¢ nalezacg do instalacji sygnalizacji pozarowej nadzorowanej przez t¢
CSP.

Nie wolno zastawia¢ otworéw wentylacyjnych centrali. Przestrzen pozostawiona wokoét centrali
powinna by¢ wystarczajaco duza, aby powietrze mogto swobodnie przeptywac.

Centrala sygnalizacji pozarowej powinna by¢ montowana w strefie, w ktérej stale przebywaja
ludzie i w sposéb ciagly nadzorowana przez odpowiednio przeszkolong obstuge.

W pomieszczeniu, w ktérym zainstalowano centralg sygnalizacji pozaru nalezy umie$ci¢: plan
sytuacyjny nadzorowanego obiektu; opis funkcjonowania i obslugi urzadzen sygnalizacji pozaru;
wskazéwki, jak nalezy postepowac w przypadku pozaru; protokot, w ktérym nalezy wpisac:

» przeprowadzone kontrole instalacji;

e przeprowadzane naprawy;

e zmiany i uzupelnienia instalacji;

» wszystkie alarmy z podaniem daty, godziny i przyczyny ich wywotlania.

Protokét taki nalezy prowadzi¢ réwniez w przypadku, gdy centralka sygnalizacji jest
wyposazona w pami¢¢ zdarzen i drukarke.

Jesli CSP zlokalizowana bedzie w miejscu oddalonym od wejsScia dla strazy pozarnej,
lokalizacje centrali nalezy uzgodni¢ z przedstawicielem CSP oraz wykona¢ oznakowanie wskazujace
miejsce zainstalowania CSP.

Akumulatory baterii rezerwowej umieszcza¢ w centrali w koicowym etapie montazu.

5.3.4.2 Czujki

Pomieszczenia, w ktérych beda instalowane czujki, powinny w normalnych warunkach by¢
wolne od dymu, oparéw zracych i powodujacych korozje oraz spetnia¢ warunki klimatyczne
(temperatura, wilgo¢ i ruch powietrza) okreslone w instrukcji instalowania poszczegdlnych typoéw
czujek.

Czujki instalowaé (typ, rozmieszczenie, wysoko$¢ montazu) zgodnie z dokumentacja
projektowa, instrukcja instalowania Producenta i wytycznymi CNBOP oraz ewentualnie
wymaganiami strony trzeciej. Miejsce rozmieszczenie czujek pozarowych powinno by¢ tak
rozplanowane, aby odpowiednie produkty spalania wewnatrz chronionej strefy mogty dotrze¢ do
czujki bez nadmiernego rozrzedzenia, oslabienia lub opdznienia, zapewniona byta dobra kontrola
chronionych przestrzeni i mozliwe byto wczesne wykrycie pozaru przy zapewnieniu minimalnej ilosci
fatszywych alarméw.

Kazde zabezpieczane pomieszczenie lub ograniczona przestrzen powinny by¢ chronione, co
najmniej jedng czujka.

Najwicksza odleglo$¢ miedzy punktowa czujka dymu (optyczna lub jonizacyjna), a najbardziej
oddalonym punktem na stropie nie powinna by¢ wigksza niz 5,8 m dla wysoko$ci pomieszczenia nie
przekraczajacej 6m i 6,7m dla pomieszczen o wysoko$ci do 12m.

Czujki (nie dotyczy optycznych liniowych czujek dymu) powinny by¢ montowane w stosunku
do $cian, przegréd dziatowych i przeszkdd z zachowaniem ponizszych zasad:
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» w odlegtosci, co najmniej 0,5m od $cian lub $cianek dziatowych (przegréd);

o jezeli pomieszczenie jest wezsze niz 1,2m, czujka powinna by¢ instalowana w czesci
srodkowej, nie

» blizej niz 1/3 szeroko$ci pomieszczenia od jednej ze $cian;

e w pomieszczeniach o szerokosci ponizej 3m, odlegtosci pomigdzy czujkami nie powinny
przekraczaé

o 15mdla czujek dymu i 10m dla czujek ciepta, za$§ odlegto$¢ migdzy czujka i Sciang nie moze

o przekracza¢ odpowiednio 7,5m oraz Sm;

» jesli pomieszczenia sg podzielone przez $ciany, przepierzenia i regaly, siegajace blizej niz
0,3m od stropu, przegrody powinny by¢ traktowane jako dochodzace do stropu, a tak powstate
czgdci pomieszczenia - jako odrebne pomieszczenia;

» odstep poziomy i pionowy czujek od urzadzen lub materialéw sktadowanych nie moze by¢
mniejszy niz 0,5m;

o podciggi o wysokosci mniejszej niz 200mm moga by¢ pomijane (dla pomieszczen o
wysokos$ciach zawartych pomigdzy 5m, a 12m mozna poming¢ podciagi o wysokosci do
350mm). W przypadku podciaggéw wyzszych niz 800mm, w kazdym polu stropowym nalezy
umiesci¢ czujke. Mozna nie uwzgledniaé podciggéw, gdy odlegto$¢ miedzy nimi nie
przekracza 1m.

o Czujki nie powinny by¢ umieszczane w strumieniu powietrza instalacji klimatyzacji i
wentylacji nawiewnej lub wyciggowej. Minimalna odlegto$¢ czujek od kratek nawiewnych
wynosi 1,5m. Jesli dopltyw powietrza nastgpuje przez sufit perforowany, to w promieniu, co
najmniej 0,5m wokét kazdej czujki perforacja powinna by¢ zaslepiona.

o Wszystkie czujki instalowa¢ w gniazdach mocowanych do podstaw. Wskazane jest wiercenie
otwordéw pod kotki rozporowe do mocowania podstawy przy uzyciu szablonu o odpowiednim
rozstawie otworéw. Zty rozstaw otworéw moze by¢ przyczyng zdeformowania podstawy przy
silnym dokreceniu wkretéw mocujacych.

e W miejscach, w ktérych czujka moze by¢ narazona na uszkodzenie mechaniczne zaleca sig¢
stosowanie ostony zabezpieczajace;.

» Do wszystkich ostrzegaczy samoczynnych umieszczonych w przestrzeni mi¢dzystropowej (
na stropie statym nad stropem podwieszonym), badz niewidocznych z innego powodu nalezy
dotaczy¢ wskaznik zadziatania przeznaczony do optycznego powtdrzenia sygnalizacji stanu
alarmowania czujki.

5.3.4.3 Reczne ostrzegacze pozarowe

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ tak rozmieszczone, aby mogly by¢ tatwo i szybko
uruchomione przez kazda osobg, ktéra zauwazy pozar. Powinny by¢ dobrze widoczne, tatwe do
identyfikacji oraz tatwo dostepne.

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ umieszczone:

» nadrogach ewakuacyjnych;

o przy kazdym wej$ciu (wewnatrz lub na zewnatrz) na schody ewakuacyjne;
e w poblizu miejsc umieszczenia hydrantéw $ciennych i gasnic;

» w poblizu centrali sygnalizacji pozarowej;

o przy kazdym bezposrednim wyj$ciu na otwartg przestrzen;

e w poblizu miejsc szczegdlnego zagrozenia.

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ tak rozplanowane, aby zadna osoba w obiekcie nie
musiala przebywaé drogi dtuzszej niz 40m do najblizszego ostrzegacza. W obiektach, w ktérych
przebywaja osoby ruchowo niepetnosprawne, droga ta powinna by¢ krotsza.

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ umieszczane na wysokosci od 1,2m do 1,6m nad
podtoga.

5.3.4.4 Sygnalizatory akustyczne

1 Alarm pozarowy powinien by¢ podawany dzwigkiem ciaglym. Zaleznie od okolicznosci, mozna
stosowa¢ rowniez dzwigki okresowe lub o zmiennej czestotliwosci 1 amplitudzie, jak w przypadku
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tonu wibrujacego, jezeli uzytkownicy budynku do takich sg przyzwyczajeni na podstawie
instrukcji postgpowania w razie alarmu pozarowego, a btedna interpretacja przez gosci jest
wykluczona.

Wyboru sposobu zasilania sygnalizatora oraz wariantu sygnalizacji (rodzaj wytwarzanego
dzwieku) nalezy dokona¢ w centrali podczas konfiguracji systemu.

Liczba i rodzaj uzytych sygnalizator6w akustycznych powinny zapewni¢ uzyskanie wymaganego
poziomu dzwigku.

4Poziom alarmowania powinien wynosi¢, co najmniej 65dB(A) lub powinien przekracza¢ o
5dB(A) szumy otoczenia trwajace dluzej niz 30s, w zaleznosci od tego, ktéra wartoS¢ jest wicksza.
Powyzsze minimalne poziomy powinny by¢ osiagniete wszedzie tam, gdzie zada sig, aby dzwiek
alarmu byt styszalny.

W Zadnym miejscu, w ktérym moga przebywac ludzie poziom dzwieku nie powinien przekraczac
120dB(A).

W kazdej strefie pozarowej powinno znajdowac si¢, co najmniej jedno urzadzenie alarmowe.

5.3.4.5 Elementy kontrolne i sterujace

1

2
3

Elementy kontrolno - sterujace zaleca si¢ instalowac na linii dozorowej w poblizu sterowanych
urzadzen.

Zaleca sig, przy montazu obudéw elementéw kontrolno - sterujagcych, wyjecie modutéw.
Wprowadzajac przewody do obudowy nalezy zwrdci¢ uwage na wilasciwe ich uszczelnienie w
dtawikach kablowych oraz zaslepienie niewykorzystanych dtawikéw.

5.3.5 Ochrona przeciwporazeniowa

Centrala sygnalizacji pozaru powinna by¢ objeta dodatkowa ochrona od porazen. Z punktu

widzenia odpornoS$ci systemu na zakidcenia, zaleca si¢ stosowa¢ uziemienie ochronne.

Po dofaczeniu do centrali przewodéw sieci elektroenergetycznej, przylacze sieciowe nalezy

zabezpieczy¢ fabryczna ostong.

5.3.6 Okablowanie

1

W miare mozliwosci, kable nalezy prowadzi¢ przez strefy o matym zagrozeniu pozarowym.

Kable zasilajace i sygnatowe instalacji sygnalizacji pozarowej powinny by¢ tak prowadzone, aby

unikna¢ niekorzystnych wplywdéw na instalacj¢. Czynniki, jakie nalezy wzia¢ pod uwagg, to:

» zaktdcenia elektromagnetyczne o poziomach uniemozliwiajacych poprawna prace;

» mozliwos$¢ uszkodzenia przez pozar;

o mozliwos$¢ uszkodzenia mechanicznego, wiacznie z uszkodzeniami, ktére moga spowodowac
zwarcia

e pomiedzy kablami systemowymi, a kablami innych instalacji;

o uszkodzenia powstale przy konserwacji innych instalacji.

Instalacja przewodowa powinna by¢ wykonana przewodami o wymaganej odpornosci na

oddzialywanie ognia oraz odpowiednio zabezpieczona przy przejsciach przez granice stref

pozarowych.

W celu zmniejszenia wplywu zaktécen od urzadzen i systeméw elektrycznych, kable instalacji

sygnalizacji pozarowej nalezy uktada¢ stosujac jeden lub kilka nastepujacych sposobéw:

» instalowanie w rurach ochronnych,

e kanatach,

o szybach lub na korytkach kablowych, przewidzianych wylacznie do prowadzenia instalacji
sygnalizacji pozarowej;

o oddzielenie od innych kabli za pomocg mechanicznych mocnych, sztywnych i ciaglych
przegrdd z materiatu spetniajacego odpowiednie wymagania;

» instalowanie w odpowiedniej odlegtosci (nie mniejszej, niz 0,3 m) od kabli innych instalacji;
stosowanie kabli ekranowanych elektrycznie.
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5 Projekt przewiduje, ze jako przewody linii dozorowych bgda stosowane kable HTKSHekw 1x2x1.
Przewody instalacji SAP beda uktadane w wydzielonych rurach elektroinstalacyjnych typu RVS
uktadanych na tynku lub pod tynkiem. Podejscia do czujek w stropach statych wykonane bedg w
rurkach uktadanych w czasie wylewania stropéw. Na odcinkach, gdzie sg zainstalowane korytka
kablowe dla instalacji telekomunikacyjnych, kable instalacji sygnalizacji pozaru uktada¢ w tych
korytkach.

6 Pojemnos$¢ i rezystancja linii dozorowej oraz rezystancja linii miedzy sasiadujacymi izolatorami
zwar¢ nie moze przekracza¢ wartosci okreslonych w DTR centrali.

7 Kable instalacji sygnalizacji pozarowej powinny by¢ odpowiednio oznakowane lub opisane w
odstepach nie przekraczajacych 2m.

8 Dla optycznych wskaznikéw zadzialania czujek ppoz. oraz czujek instalowanych na stropie
podwieszonym nalezy pozostawi¢ zapas przewodow instalacyjnych okoto 1,5 m na jedno
urzadzenie celem umozliwienia prawidlowej konserwacji instalacji.

9 W miar¢ mozliwosci, nalezy unika¢ wykonywania potaczen kabli poza obudowami taczonych
urzadzen i elementéw. Jezeli nie da si¢ unikng¢ potaczen przelotowych kabli, to powinny by¢ one
wykonane w odpowiednich puszkach rozdzielczych, oznakowanych w taki sposéb, aby nie byto
mozliwosci pomylenia ich z innymi instalacjami.

10 Przy dotaczaniu przewoddéw na zaciski faczowek wyjsciowych centrali, nalezy zwroci¢ szczegdlng
uwage na polaryzacj¢ przewodoéw linii dozorowych.

11 Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ pomiary rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia i
rezystancji petli linii dozorowych oraz sporzadzi¢ odpowiednie protokdty.

5.3.7 Organizacja alarmowania

1 Tryb alarmowania nalezy ustali¢ z inspektorem ochrony pozarowej oraz jednostka PSP.

1 Wiasciciel, Zarzadca lub Uzytkownik obiektu jest obowigzany uzgodni¢ z wiasciwym miejscowo
komendantem PSP sposob potaczenia urzadzen sygnalizacyjno - alarmowych systemu sygnalizacji
pozarowej z komendg lub jednostka ratowniczo - gasnicza Panstwowej Strazy Pozarne;j.

2 W celu dostosowania centrali do pracy w ustalonym trybie, konieczne jest indywidualne
zaprogramowanie konfiguracji centrali. Programowanie nalezy wykona¢ korzystajac z instrukcji
programowania dostarczanej wraz z centralg.

3 Zaleca si¢ bezposrednio po zaprogramowaniu centrali przesta¢ konfiguracje do komputera i
wykona¢ archiwizacje danych.

5.3.8 Uruchomienie

Po wtozeniu wszystkich czujek do gniazd, nalezy wiaczy¢ centrale i sprawdzi¢ prawidlowosé
dziatania przez kolejne zadymianie czujek za pomoca urzadzenia imitujagcego dym. Nalezy zwrdci¢
uwage na to, ze jonizacyjne czujki dymu uzyskuja wiasciwa czuto$¢ po uptywie pewnego czasu,
okreslonego przez Producenta w instrukcji instalacji i konserwacji, od wiaczenia zasilania (np. w
systemie Polon 4000 jest to 1 godzina).

Uruchamiajgcy powinien sprawdzi¢ wzrokowo, czy praca zostala wykonana w sposéb
zadowalajacy, czy metody, materiaty i elementy zostaty uzyte zgodnie z dokumentacjg techniczna,
oraz czy dokumentacja powykonawcza (rysunki i opisy) s3 zgodne z instalacjg.

Uruchamiajgcy powinien sprawdzi¢ i wykazac, ze instalacja pracuje zgodnie z przeznaczeniem,
a w szczegblnosci powinien sprawdzié, czy:

o wszystkie czujki i rgczne ostrzegacze pozarowe sa sprawne;

» informacje przekazywane przez CSP sa prawidlowe, i czy spetniaja wymagania zawarte w

o dokumentacji;

o wszystkie potaczenia do pozarowego alarmowego centrum odbiorczego lub stacji odbiorczej
sygnaléw uszkodzeniowych pracuja, oraz czy komunikaty sa prawidlowe i zrozumiate;

« urzadzenia alarmowe dziataja zgodnie z zaleceniami dokumentacji;

o wszystkie funkcje pomocnicze beda mogty by¢ uaktywnione (uruchomione);

« wymagane dokumenty i instrukcje zostaty dostarczone.
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W miare mozliwo$ci, uruchomienie powinno by¢ przeprowadzone w normalnie oczekiwanym
srodowisku, tacznie z dziataniem instalacji wentylacyjnej i klimatyzacyjne;.

5.3.9 Odbior

Préby odbiorcze i odbiér sygnalizacji pozarowej powinien by¢ przeprowadzony przez
technicznego przedstawiciela Wykonawcy oraz Nabywce lub jego przedstawiciela.
W trakcie préb odbiorczych nalezy:
sprawdzi¢ wzrokowo, czy instalacja jest zgodna z dokumentacja; sprawdzeniu powinny podlega¢
o wszystkie parametry, ktére przez ogledziny da si¢ skontrolowac;
o przeprowadzi¢ proby funkcjonalne prawidtowej pracy systemu, iacznie z interfejsami
urzadzen pomocniczych i sieci transmisji, przez uruchomienie uzgodnionej liczby ostrzegaczy
pozarowych w instalacji.

5.3.10 Eksploatacja i obstuga

1 W zakresie czynnosci osoby (osob) odpowiadajacej za eksploatacj¢ instalacji powinno by¢
prowadzenie nastepujacych dziatan: opracowanie procedur postepowania na wypadek wszystkich
alarméw oraz zgtoszen uszkodzeniowych i innych zdarzen wywotywanych przez instalacje;
przeszkolenie oséb przebywajacych w obiekcie; utrzymywanie sprawnosci instalacji;

« utrzymywanie, co najmniej 0,5m wolnej przestrzeni wokét i ponizej kazdej czujki; usuwanie
przeszkdd, ktére moglyby ograniczaé ruch produktéw spalania do czujek; zapewnienie
wolnego dostepu do recznych ostrzegaczy pozarowych;

» zapobieganie alarmom fatszywym przez podejmowanie odpowiednich srodkéw zaradczych
przed zadziataniem czujek, powodowanym np. przez skrawanie, spawanie, pilowanie, palenie
tytoniu, ogrzewanie, gotowanie, spaliny itp.;

» zapewnienie odpowiedniej modyfikacji instalacji, jezeli zaistniejg istotne zmiany
przeznaczenia lub konfiguracji budynku;

» prowadzenie ksigzki eksploatacji i rejestrowanie wszystkich zdarzen wywotywanych przez
instalacj¢ lub wptywajacych na nia;

» zapewnienie przeprowadzenia prac konserwacyjnych we wtasciwych odstgpach czasu;
zapewnienie wlasciwej obstugi instalacji po powstaniu uszkodzenia, pozaru lub innego
zdarzenia, ktére mogtoby mie¢ negatywny wplyw na instalacje.

2 Ksiazka eksploatacji powinna by¢ przechowywana w miejscu dostepnym dla os6b upowaznionych
(najlepiej w pomieszczeniu CSP lub w poblizu). W ksigzce nalezy odnotowywaé wszystkie
zdarzenia zwigzane z instalacja.

3 W celu zapewnienia ciaggtego prawidlowego funkcjonowania, instalacja powinna by¢ regularnie
kontrolowana i poddawana obstudze technicznej. Umowy w tym zakresie powinny by¢ zawarte
natychmiast po zakonczeniu montazu, niezaleznie od tego, czy obiekt jest uzytkowany, czy tez
nie. Umowa powinna okres$la¢ sposéb zapewnienia dostepu do obiektu oraz czas usunigcia
uszkodzenia. Nazwa i numer telefonu Konserwatora powinny by¢ wyraznie uwidocznione przy
CSP.

4 Kontrole okresowe powinny by¢ przeprowadzane zgodnie z PN-E-08350-14:2002 przez
uprawnionego instalatora, kompetentnego w zakresie kontroli, obstugi technicznej i naprawy.

5 Badania okresowe centrali, polegajace na sprawdzeniu elementéw sygnalizacyjnych centrali,
elementéw liniowych zainstalowanych w obiekcie i urzadzen wykonawczych sterowanych przez
elementy sterujace nalezy przeprowadza¢ zgodnie z instrukcja programowania przynajmniej raz w
roku. Co p6t roku zaleca si¢ sprawdzi¢ stan potaczenia przewodu ochronnego z obudowg centrali
oraz oczy$ci¢ zaciski baterii akumulatoréw.

6 Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢ stan natadowania baterii akumulatoréw. W tym celu
nalezy wylacznikiem sieciowym w zasilaczu sieciowym wylaczy¢ napigcie sieci na okoto 2h i po
ponownym wiaczeniu sprawdzi¢, czy w czasie dtuzszym niz 5h zasilacz sieciowy dotaduje bateri¢
akumulatoréw i przetaczy si¢ automatycznie na buforowanie.

7 Podczas eksploatacji czujek nie nalezy dopuszcza¢ do powstawania rosy i szadzi na powierzchni
czujki oraz chroni¢ przed nadmiernym zabrudzeniem pytami.
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8 Nalezy w sposob szczegdlny obserwowaé i reagowa na sygnalizowanie przez centralg SAP
przerwy w liniach dozorowych, gdyz moze to oznacza¢ wyjecie czujki z gniazda.

9 Podczas eksploatacji nalezy przeprowadza¢ okresowa kontrole pracy czujek, polegajaca gtéwnie
na:

» ogledzinach miejsca zainstalowania czujki;
o sprawdzeniu prawidtowosci dzialania w sposéb taki, jaki wykonuje si¢ po zainstalowaniu.

10 Sprawdzenia dziatania czujek dymu nalezy dokonywaé przy czynnej instalacji, za pomoca
imitatora dymu zalecanego przez Producenta.

11 Sprawdzenia dziatania czujek ciepta nalezy dokonywac przy czynnej instalacji, za pomoca
przyrzadu zalecanego przez Producenta.

12 Do czyszczenia uktadu optycznego czujek optycznych zaleca si¢ stosowa¢ delikatny pedzelek oraz
odkurzacz. Po oczyszczeniu czujke nalezy ztozy¢, sprawdzi¢ jej dziatanie przy uzycia imitatora
dymu i ponownie zainstalowa¢ w linii dozorowe;j.

13 W czasie prac remontowych i malarskich zainstalowane czujki ciepta nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem nasadka ochronng dostarczang wraz z czujka.

14 Gniazda i podstawy po uruchomieniu instalacji nie wymagaja obstugi, gdyz sg nadzorowane
lacznie z czujka przez centrale. Okresowa kontrole poprawno$ci dziatania gniazda i podstawy
przeprowadza si¢ jednocze$nie z okresowa kontrolg czujek.

15 Okresowo nalezy sprawdza¢ stan mechaniczny obudowy recznych ostrzegaczy pozarowych oraz
utrzymywac ja w czysto$ci. Badanie polega na wywotaniu alarmu i sprawdzeniu, czy alarm jest
przekazywany do centrali. Sprawdzenie zadzialania nalezy przeprowadza¢ przy uzyciu
specjalnego klucza serwisowego, uruchamiajacego ostrzegacz bez niszczenia szybki. Po wlozeniu
klucza, ostrzegacz powinien wejs¢ w stan alarmowania i sygnalizowa¢ go rozbtyskami diody LED
na czerwono.

16 Sprawdzenie dziatania sygnalizatoréw akustycznych mozna przeprowadzi¢ przez kolejne
uruchomienie sygnalizatoréw akustycznych z centrali.

17 Badanie okresowe elementéw kontrolnych i kontrolno — sterujacych polega na sprawdzeniu
funkcji elementu w dzialajacej instalacji alarmowej. Badania nalezy przeprowadzaé z
zachowaniem szczegdlnej ostroznosci. Nalezy powiadomi¢ zainteresowane osoby, jezeli podczas
badania ma nastgpi¢ prébne uruchomienie urzadzen wykonawczych.

5.4 Dzwiekowy system ostrzegania (DSO)
2.2.12. Wykonanie instalacji DSO.

a) Linie glosnikowe

Przewody linii gto$nikowych powinny by¢ wykonane przewodem ognioodpornym typu HTKSH PH90
z mocowaniem co 0,3m atestowanym (wg DIN 4102 cz. 12) systemem mocowan. Kable powinny by¢
mocowane pojedynczo lub zbiorczo za pomocg odpowiednich uchwytéw i kotkéw rozporowych, po
uwzglednieniu ilo$ci przewoddw prowadzonych w kazdej z tras. Nalezy przyjac zasadg iz cata droga,
ktéra podawany jest sygnal sterujgco-zasilajagcy powinna by¢ wykonana w systemie o wymaganej
odpornosci ogniowej. W projekcie przewidziano, iz przewodami takimi sa przewody prowadzone od
centrali systemu DSO do poszczegdlnych glo$nikéw oraz przewody potaczeniowe taczace centrale
DSO z centralg SSP. Montaz przewodéw ognioodpornych powinien by¢ wykonany bezposrednio do
konstrukcji budynku za pomocg atestowanego systemu mocowan i prowadzenia kabli. Obej$cia wokot
pozostatych instalacji w przypadku braku mozliwosci przejscia nad nimi z mocowaniem do sufitu
nalezy wykona¢ 2z zastosowaniem dodatkowych certyfikowanych konstrukcji wsporczych
przeznaczonych jedynie do tego celu.

Trasy kablowe pionowe pomie¢dzy kondygnacjami nalezy prowadzi¢ w istniejacych szachtach
technicznych, po uprzednim jego uporzadkowani tj. usunieciu lub przesunieciu istniejacych instalacji,
kable prowadzi¢ nalezy wykorzystujac atestowane korytka kablowe o odporno$ci pozarowej nie
mniejszej niz 90min.

Wszelkiego rodzaju odstepstwa od tej zasady nalezy uzgodni¢ z projektantem i Inspektorem ochrony
przeciwpozarowe;j.
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Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania si¢ z procedurg mocowan powyzszego typu uchwytéw, a
nastepnie wykonania préb i testOw mocowan z niego wynikajacych oraz $cistego przestrzegania zasad
uktadania tego typu instalacji.

2.2.13. Mocowanie glosnikow

W przypadku glo$nikéw $ciennych (gabinetowych) ich mocowanie odbywaé si¢ bedzie do $cian
konstrukcyjnych w wigkszo$ci stanowigcych oddzielenie pomiedzy korytarzem a pomieszczeniem.
Gtosniki mocowac¢ do §cian przy pomocy kotkéw rozporowych stalowych bezposrednio do trwate;j
konstrukcji podtoza.

Glosniki sufitowe w suficie podwieszonym nalezy przeprowadzi¢ za pomoca metalowych linek
mocowanych stalowym kotkiem z jednej strony do elementéw konstrukcji z drugiej natomiast do
glosnika o dlugos$ci mniejszej jak zapas kabla tak aby urwanie gltosnika nie spowodowato uszkodzenia
samej linii gto$nikowej. Nalezy zapewni¢ zapas kabla przy taczeniu gto$nikéw wpuszczanych w sufit.
Kazdy przew6d musi by¢ mocowany indywidualnie. Przewdd linii gto$nikowej nalezy prowadzi¢ od
glosnika do kolejnego gtosnika nie przerywac i nie przediuza¢ odcinkéw. Polaczenia moga si¢
odbywa¢ jedynie w puszce glo$nika na kostce ceramicznej w puszce WKE prod. Spelsberg.

Przewdd nalezy wprowadza¢ do obudowy glosnika poprzez diawice gumowa. Nie nalezy rozgateziac,
ani przedtuzac¢ linii glosnikowej poza obudowe gtosnika. Nalezy zachowal t¢ sama polaryzacje
podiaczenia gto$nikéw do linii. Poszczegdlne linie znakowaé w odlegtosciach pozwalajacych na ich
fatwa identyfikacje dla celéw diagnostyczno -konsekracyjnych. Przy przechodzeniu linii glo$nikowe;j
z jednej strefy do drugiej nalezy takie przej$cie uszczelni¢ masg uszczelniajaca firmy np. HILTI lub
Promat. W przypadku prowadzenia instalacji w korytku kablowym o odpowiedniej grubosci oraz
odpowiedniej wytrzymatosci ogniowej, nalezy odpowiednio (zgodnie z aprobatg) dobra¢ rozstawie
elementow wsporczych, kable nalezy mocowa¢ opaskami metalowymi w wymaganej odleglosci.
Nalezy pamie¢ta¢ iz w przypadku pozaru koryto kablowe ulega skrgceniu niszczac tym samym
przymocowany do niego kabel. Dlatego rozstaw elementéw mocujaco -wsporczych oraz grubos$é
koryta jest bardzo istotny. Izolacja kabla pod wplywem wysokiej temperatury staje si¢ bardzo twarda i
tym samym krucha co czyni ja podatng na uszkodzenia mechaniczne. Koncéwki dwéch przewodéw
pod zaciski nalezy zacisna¢ w tulei w sposéb profesjonalny.

Zalecenia instalacyjne:

- starannie uktada¢ przewody, aby nie naruszy¢ izolacji i nie przekroczy¢ minimalnego promienia ich
giecia.

- nie uzywac¢ nadmiernej sity (wigkszej od katalogowej) podczas przeciggania przewodéw aby nie
naruszyc¢ izolacji.

- przed instalacja nalezy doktadnie zapozna¢ si¢ z niniejszym projektem.

- zaleca si¢ montaz urzadzeh wg DTR producentéw wszystkich urzadzen i1 materiatow z
uwzglednieniem uwag zawartych w niniejszym projekcie.

- koncéwki przewoddéw pod zaciski nie wolno zalewaé cyna. Wymagane pomiary:
» wykona¢ pomiary rezystancji izolacji przewodéw linii gto$nikowych,

e pomiar RASTI - pomieszczeniowy akustyczny wskaznik transmisji mowy w reprezentatywnych
pomieszczeniach (pokdj biurowy, korytarz, holl i klatka schodowa, holl, pom. administracyjne,
wybrane o réznej kubaturze i zagospodarowaniu pomieszczenia.

5.5 Instalacja systemu kontroli dostepu

Czytnik SH-2 KP

Typ karty zblizeniowa

Rodzaj karty SHADOW PROX - KSF
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Klawiatura tak
Czestotliwos¢ Pracy 125 kHz
Zasieg odczytu do 10cm

Porty komunikacyjne do
potaczenia z kontrolerem

Interfejs wieganda 32 bit

Pobér pradu 45 mA
Temperatura pracy -35°C do 65°C
Wilgotnos¢ wzgledna 0% - 90%
Masa 135 ¢

Srodowisko montazu

Do instalacji wewnatrz i na zewnatrz
pomieszczen

Zasilanie

4-16 VDC

Wymiary

117x76x 17

Kontroler KT-400

Kontroler KT-400 przeznaczony jest do pracy w systemach kontroli dostgpu firmy Kantech
pracujacych pod programami nadzorczymi EntraPass wersja 4.01 lub wyzsza. Kontroler KT-400
posiada 4 porty czytnikéw, co umozliwia kontrole 4 drzwi jednostronnie lub 2 drzwi dwustronnie.
Kontroler KT-400 posiada nastepujace porty komunikacyjne:

1 x port sieciowy Ethernet 10/100 do potaczenia z programem bramki

1 x RS-232 (COM3) do bezposredniego potaczenia z komputerem lub z konwerterem transmisji na
RS-485 obstugujacym magistrale kontrolerow

1 x RS-485 (COM1) do potaczenia z magistralg kontroleréw

1 x SPI (interfejs szeregowy peryferii) do podlaczenia modutéw rozszerzen wejs¢ linii dozorowych
i wyjs$¢ takich jak: KT-MOD-INP16 (16 wejs¢), KT-MOD-OUT16(16 wyj$¢ tranzystorowych), KT-
MOD-RELS (8 wyj$¢ przekaznikowych).

W procesie komunikacji z bramka Corporate wykorzystywane jest kodowanie AES 128 bitowe,
ktére znakomicie zabezpiecza transmisje danych zwlaszcza w przypadku potaczen internetowych z
sieciag WAN.

Na ptycie kontrolera KT-400 znajduje si¢ 16 wejs¢ linii dozorowych. Dodatkowych 240 wej$¢
moze zosta¢ dodanych poprzez moduty KT-MOD-INP16 i w ten sposéb bedzie do dyspozycji 256
wejsc.

Na ptycie kontrolera znajduje si¢ rowniez specjalne wejscie linii dozorowej do podlaczenia
czujnika sabotazowego obudowy kontrolera - jest to funkcja przypisana na state do tego wejscia.

Kontroler KT-400 ciagle monitoruje stan zasilania sieciowego i akumulatora. Wszystkie zmiany
stanu sg raportowane komunikatami wysylanymi do programu EntraPass. Sa to komunikaty typu:
,Zasilanie AC utracone”, ,,Niski poziom zasilania z akumulatora”, Brak zasilania z akumulatora” itp.
Wyjécia napie¢ zasilajacych sa zabezpieczone przed uszkodzeniem na wypadek zwarcia i
kontrolowane. Podobnie jest z wyjsciami do sterowania zamkow.
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Kontroler KT-400 posiada na plycie szereg diod LED, ktére pokazuja stan aktywnosci sieci
Ethernet, zasilania, wyjs¢ sterujacych itp.

Porty do czytnikéw 4
Liczba drzwi dwustronnych 2
Liczba drzwi jednostronnych 4

Port czytnika Wiegand, ABA Track 2
Porty komunikacyjne RS 232, RS 485, TCP
Pamie¢ kart 100 000

Pamie¢¢ zdarzen 20000

Liczba linii dozorowych 16

Liczba wyj$¢ sterujacych 4

Zasilanie kontrolera 16 VAC, 100 VA
Zasilanie z akumulatora 12V /7 Ah

Zakres temperatur 2°C do 49°C
Wilgotnos$¢ (bez kondensacji) 10% - 90%
Wymiary obudowy 376 x 305 x 126 mm
Waga 7,0 kg

Wymiary modutu elektroniki

. . 230 x 140 x 52 mm

z radiatorami

Typy czytnikéw zblizeniowe, magnetyczne, biometryczne
Wyjscia do czytnikéw 12 VDC 15 VDC /400 mA

Typ przewodu/maksymalna
dtugo$¢ do czujnika na koncu AWG #22 - 600 m
linii

Wyjscie zamka tranzystorowe
Monitorowane wyj$cia do
. tak
zamkow
Wyjscia sterujace do
sygnalizatoréw w czytnikach
Port rozszerzen brak
Szybkos¢ komunikacji 115200 bps / 10/100 Mb/s

Pojemno$¢ pamigci FLASH 16 MB
Pojemno$¢ pamieci SDRAM 64 MB
Dodatkowe wyjs$cie zasilajace 12 V DC, 250mA
Certyfikaty CE, FCC

Dodatkowo w sklad systemu wchodza:
e Elektrozaczep, elektrozaczepy rewersyjny niskopradowy 12V
e Kontaktron systemu KD dopasowany do stolarki drzwiowe;j

1  Wewngetrzny sygnalizator optyczno-akustycznywierceniem otworéw pod elementy mocujace,
przykreceniem urzadzenia do podloza, przygotowaniem tras kablowych, okablowaniem,
uszczelnieniem przejs¢ 1 podiaczenie pod zaciski, przygotowaniem i testowaniem
oprogramowania, sprawdzeniem ,uruchomieniem, praca probng i testowaniem calego systemu
oraz szkolenie w zakresie dziatania, obstugi i konserwacji instalacji.

2 W zakresie $wiadczenia jest montaz wszystkich drobnych elementéw elektronicznych
niezbednych do uzyskania oczekiwanych rezultatéw dziatania systemu lub konieczno$¢ ich
instalacji wynika z dokumentacji montazowej urzadzenia.
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3 Prace wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami technicznymi, instrukcja instalacji, programowania i
obstugi producenta systemu.

5.5.1 Zalecenia montazowe

1 Kamery zewnetrzne powinny zosta¢é umieszczone w obudowach wodo - i pyloszczelnych o
stopniu ochrony IP 66, wyposazonych w oston¢ przeciwstoneczna, grzatke i termostat. Uchwyt
powinien posiada¢ kanal umozliwiajacy przeprowadzenie w nim przewodu zasilajgcego i
przewodu wideo w sposéb zapewniajacy szczelnos¢ obudowy.

2 Kamery zainstalowaé nalezy w taki sposdb, aby zapewni¢ jak najwigksze pole obserwacji i
jednocze$nie uniemozliwi¢ swobodny do nich dostep z poziomu podtogi (terenu).

3 Kable wizyjne i sygnalowe nalezy uktada¢ identycznie jak kable pozostatych instalacji
stabopradowych tj. w rurach RVS pod tynkiem, a na odcinkach, gdzie sg zainstalowane korytka
kablowe teletechniczne w/w kable uktada¢ w tych korytkach. Kable zasilajace uktada¢ wspélnie z
przewodami instalacji elektroenergetycznej.

4 Zasilanie elementéw CCTV z sieci tej samej fazy 230VAC z wydzielonej dla potrzeb systemu
CCTYV tablicy bezposrednio lub poprzez zasilacze 230VAC/24VAC.

5 Monitory podgladowe oraz klawiatura sterujaca musza by¢ zabudowane w sposéb zapewniajacy

wygodng obserwacje dla operatora i jednocze$nie ogranicza¢ widocznos¢ wyswietlanych obrazéw

dla os6b postronnych.

Nie nalezy zakrywac lub blokowa¢ otworéw wentylacyjnych w obudowach urzadzen.

7 Nie nalezy instalowac rejestratora i monitoréw w poblizu zrédet ciepta lub tez w miejscach, gdzie
beda narazone na bezpo$rednie dzialanie promieni stonecznych, nadmierne zakurzenie, wibracje
mechaniczne lub wstrzasy.

@)}

5.6 Instalacja sieci strukturalnej
5.6.1 Opis ogdlny systemu

1 Budowa systemu powinna zapewnia¢ jak najwicksza jego uniwersalnos$¢, latwg i szybka
rozbudowe¢ oraz wymiang¢ elementéw.

2 Istotne jest, aby wszystkie elementy przewodzace uzyte do budowy systemu pochodzity od
jednego producenta.

3 Przy budowie systemu okablowania strukturalnego nalezy wzia¢ pod uwage zaréwno zalecenia
norm, jak i wymagania, jakie sg narzucane przez konkretne protokoty transmisyjne, ktére moga
by¢ bardziej rygorystyczne w szczegétach niz normy ogdlne.

4  Sie¢ zbudowana w strukturze gwiazdy.

Przy kazdym stanowisku pracy nalezy zainstalowa¢ 3 gniazda sieci strukturalnej.

W

5.6.2 Trasy kablowe

1 Kable $wiattowodowe uktada¢ nalezy w wydzielonych rurach dla instalacji strukturalne;j.
2 Kable w poszczegdlnych pomieszczeniach beda uktadane w rurkach elektroinstalacyjnych z PCW
uktadanych pod tynkiem, oraz w podtodze.

5.6.3 Okablowanie
5.6.3.1 Wymagania ogoélne

1 Dlugos¢ okablowania poziomego migdzy gniazdem abonenckim, a Punktem Dystrybucyjnym,
niezaleznie od zastosowanego medium transmisyjnego, nie moze przekracza¢ 90 m, za$§ taczna
dlugos¢ kabla krosowego, kabla stacyjnego oraz kabla przylaczeniowego nie powinna przekraczac
10m.

2 Maksymalna dlugo$¢ okablowania pionowego wynosi 90m, jesli jest ono wykonane ze skretki
(kabla miedzianego) i 500m w przypadku kabla $§wiattowodowego.
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3 Dtlugos$¢ okablowania pionowego budynku nie powinna przekracza¢ 500 metréw, a okablowania
pionowego miedzybudynkowego 1500m, czyli w sumie 2000m. W przypadku, gdy zastosowany
zostanie $wiattowdd jednomodowy, odlegto$¢ t¢ mozna zwiekszy¢ do 3000m.

4 Kable tworzace okablowanie poziome, pionowe oraz kable krosowe i kable przylaczeniowe musza
by¢ ciagle. W obrebie podsystemu nalezy stosowac jeden typ kabla.

5 W obrgbie sieci powinno si¢ uzywac kabli o jednakowej impedancji nominalnej - zalecana: 100Q.

5.6.3.2 Dopuszczalny naciag kabla

Kable UTP 24AWG uktada¢ w taki sposéb, aby nie przekroczy¢ dopuszczalnego naciggu kabla.
Przekroczenie dopuszczalnego naciaggu powoduje zmiany wzajemnego polozenia par w osrodku kabla,
czego efektem jest zwickszenie przestuchéw migdzyparowych.

Dla zapewnienia bezpiecznej instalacji i elastyczno$ci w przypadku przysziej rozbudowy, przy
przejsciach przez $ciany i stropy zaleca si¢ stosowanie przepustow o odpowiednio duzej pojemnosci.

Dla zminimalizowania obciazenia kabla w przypadku dluzszych przebiegéw lub odcinkéw z
wieloma zakretami, instalacje nalezy wykonywac etapami.

5.6.3.3 Promien giecia kabla

1 Nalezy bezwzglednie unikac¢ ostrych zagie¢ kabla.
Pojemnos¢ tras kablowych musi zapewnia¢ zachowanie wlasciwego promienia giecia kabli.

3  Szczeg6lng uwage nalezy zwr6ci¢ przy przytaczaniu wigzek kablowych w szafach
dystrybucyjnych.

4 Zaleca sig, aby, zgodnie z normg TIA/EIA-568-B.1 promienie gi¢cia kabli wynosily nie mniej,
niz:
e srednice kabla dla kabla UTP;
e Srednic kabla dla kabla FTP (ScTP).

5 Promien gigcia kabla w trakcie instalacji nie powinien by¢ mniejszy niz o$miokrotna warto$¢
$rednicy

kabla.

5.6.3.4 Opaski kablowe

Nalezy bezwzglednie unika¢ zgniatania kabla przez zbyt silne zaciskanie opasek kablowych.
Zaleca si¢ stosowanie opasek ,,rzepowych”.

5.6.3.5 Zakanczanie i rozploty kabli

Dla zachowania fabrycznego splotu i wzajemnego potozenia par, przy zakanczaniu kabla na
ztaczach szczelinowych nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad: nie nalezy zdejmowaé powloki
zewnetrznej kabla na dystansie wigkszym niz jest to konieczne; poniewaz nadmiernie dlugie rozploty
powoduja zwigkszenie przestuchéw migdzyparowych, pary powinny pozosta¢ skrecone tak blisko
zlacza, jak tylko to mozliwe. Dla systemOw kategorii 5 zaréwno TIA, jak i ISO okre$lity maksymalny
rozplot par na 13mm. Wymdg ten dotad nie zostat zmieniony w zwigzku z ratyfikowaniem kategorii
Se i 6. Zaleca si¢, aby w przypadku kategorii 6 rozplot nie przekraczal 7mm; splot kazdej pary jest
precyzyjnie obliczany przez producenta i jego zmiana moze powodowaé pogorszenie parametrow
kabla. Niemniej jednak, w razie konieczno$ci lepszym wyjsciem jest reczne skrgcenie par niz
pozostawienie ich rozplecionymi.

5.6.3.6 Sekwencja (przyporzadkowanie par)
W obrebie systemu okablowania strukturalnego przyporzadkowanie par wszystkich elementéw

polaczeniowych (paneli krosowych, modutéw z gniazdami RJ45, kabli krosowych) musi by¢
wykonane w jednej sekwencji. Zaleca si¢ stosowanie wariantu S68B.
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5.6.3.7 Kontrola

Nalezy dokona¢ wzrokowej oceny utozonej instalacji. Wszystkie odcinki kabli, w ktérych
stwierdzono widoczne odksztalcenia powloki zewnetrznej (odbarwienia, zatamania, skrecenia itp.)
powinny by¢ wymienione.

5.6.3.8 Pomiary

1 W celu wykazania zgodnoSci zainstalowanego systemu okablowania strukturalnego z kategorig 6
nalezy wykona¢ pomiary dynamiczne parametréw takich jak:
o Przestuch zblizny NEXT (z ang. Near End Crosstalk) (nowe limity);
o Tlumienie (z ang. Attenuation);
o Dtlugos¢ potaczen (z ang. Length);
e Mapa potaczen (z ang. Wire Map);
e PowerSum NEXT;
o Straty odbiciowe Return Loss;
« ELFEXT;
e PowerSum ELFEXT;
o Opdznienie propagacji (z ang. Propagation Delay);
o Rdznica op6znien (z ang. Delay Skew).
2 Sposoéb przeprowadzania tych pomiar6w opisany jest doktadnie w biuletynie TIA/EIA/TSB-
3  Wartoéci dopuszczalne poszczegdlnych parametréw wyspecyfikowane sg w odpowiednich
normach i kazdy miernik dynamiczny do okablowania zgodny z w/w biuletynem posiada te
wartosci w swojej pamigci.

5.7 Trasy kablowe
5.7.1 Charakterystyka instalacji

Kable i przewody nalezy uktada¢ w nastgpujacy sposob:
w rurkach instalacyjnych pod tynkiem oraz ,w rurkach instalacyjnych w podtodze.

5.7.2 Rury elektroinstalacyjne

Swiadczenie obejmuje dostarczenie rur wraz z akcesoriami taczeniowymi, sprawdzenie
droznosci, cigcie, potaczenie rur, wprowadzenie rur do puszek i innych elementéw instalacyjnych oraz
umocowanie rur do podtoza.

5.7.2.1 Wymagania ogoélne

1. Nalezy zwrdci¢ szczegélng uwage na dokladne i1 prostoliniowe uktadanie i montaz rurek.
Trasowanie wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos$¢ z
innymi instalacjami i ciggami technologicznymi. Trasy przewodéw powinny przebiega¢ poziomo
lub pionowo, a nie ukos$nie.

2. Wszedzie tam, gdzie instalacja jest narazona na uszkodzenia mechaniczne (np. w obrebie rejonéw
technicznych na wysokosci ponizej 150cm) kable i przewody musza by¢ uktadane w rurkach
elektroinstalacyjnych dla $rednich obciazef mechanicznych (min.750N/5cm) typu RS.

3. Uktada¢ zamknigte tacznie z mufami i kolankami z zatozonym drutem (linkg) do przeciagania.
Zaleca si¢ stosowac¢ linki przeciggajace w postaci metalowej linki powlekanej tworzywem
sztucznym typu KP.

4. Montaz rur powinien odbywaé si¢ w temperaturze nie nizszej jak 100 C. W przypadku
schlodzenia rur ponizej tej temperatury nalezy je umiesci¢ na okoto 10 godz. w temperaturze
pokojowe;j.

5. Nie wolno uktada¢ rur z wciagnietymi przewodami.
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5.7.2.2 Rury instalacyjne ukladane pod tynkiem

1. Opis $wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu rob6t oraz wykucie bruzd ( wyznaczenie bruzdy, kucie
mechaniczne bruzdy, sprawdzenie wymiaréw bruzdy) 1 zaprawianie bruzd wraz z
przygotowaniem zaprawy.

2. Stosowac¢ nalezy rury dla niewielkich obcigzen mechanicznych (min.320N/5cm), sztywne typu RL
lub karbowane typu RG.

3. Zabrania si¢ wykonywania bruzd w $cianach o grubo$ci mniejszej niz 10 cm.

5.7.2.3 Rury i puszki instalacyjne ukladane w betonie

1. Opis $wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robdt oraz mocowanie rur do zbrojenia, wykonanie
dodatkowej ostony przez ustawienie dodatkowych pretéw zbrojeniowych, sprawdzenie drozno$ci
rur po zabetonowaniu i oznaczenie miejsc montazu puszek, wycigcie otworéw w puszkach,
mocowanie puszek do siatki zbrojeniowej, wypetnienie puszek styropianem, oczyszczenie puszek
po zabetonowaniu, zdjecie i zalozenie pokryw puszek.

2. Instalacja w $cianach i stropach z betonu licowego wykonywana jest w rurkach instalacyjnych i
uzyciem osprzetu przeznaczonych do stosowania w betonie wylewanym. Rurki, spetniajace
podwyzszone wymagania jakosciowe, musza by¢ umieszczone w odlegtosci, co najmniej 60mm
od odnos$nego deskowania (szalowania) $ciennego, badz stropowego. W stropach rurki nalezy
uktada¢ faliScie, aby zapobiec wszelkim napr¢zeniom rozciagajagcym lub Sciskajacym. Rurki
wyposazy¢ w ,,piloty” (drut, linka) dla umozliwienia pdzniejszego wciagniecia przewodéw. Rury
nalezy wktada¢ koncami do puszek, a na trasie mocowa¢ drutem do zbrojenia tak, aby nie mogty
by¢ w czasie zalewania betonem wyciagnigte z puszki.

3. Wszystkie puszki powinny by¢ mocowane do deskowania oraz ewentualnie do pretow
zbrojeniowych. Puszki nalezy mocowa¢ tak, aby wykluczone byto ich przesuwanie si¢, albo
przekrecanie. Przy mocowaniu nalezy zwréci¢ uwageg, aby punkt mocowania do deskowania
zostal nastepnie przykryty przez dekiel (pokrywke) puszki aparatowej. Opisane wyzej czynno$ci
nalezy wykonywac zgodnie z postepem robét budowlanych.

4. Zaleca si¢ stosowanie rurek elektroinstalacyjnych, co, najmniej dla $rednich obcigzen
mechanicznych (min.750N/5cm) typu RS lub RGS.

5.7.2.4 Przebijanie otworéw w $cianach lub stropach

Swiadczenie obejmuje wyznaczenie otworu, mechaniczne przebicie otworu oraz sprawdzenie
wymiaréw.

5.7.3 Uszczelnienie przejs¢ instalacyjny

1. Swiadczenie obejmuje wykonanie uszczelnien przepustéw kablowych w $cianach i stropach.
2. Przepusty instalacyjne przez $ciany, stropy, itp. stanowiace oddzielenia pozarowe nalezy
uszczelni¢ przeciwpozarowo materiatami niepalnymi o odpornosci ogniowej (EI) réwnej klasie
odpornosci tych przegréd.

3. Wykonane przepusty powinny pozwala¢ na ruchy termiczne oprzewodowania bez obnizania
jako$ci uszczelnienia oraz powinny mie¢ odpowiednig stabilno$¢ mechaniczng pozwalajaca
wytrzymywa¢ napre¢zenia, ktére moga wystgpowa¢ w przypadku uszkodzenia wspornikow
oprzewodowania w wyniku dziatania ognia.

4. Montaz wykonywa¢ zgodnie z instrukcja Producenta i na zasadach okreslonych w Aprobacie
Technicznej ITB wyrobu.
5. Aprobata Techniczna ITB nie zwalnia Producenta od odpowiedzialnosci za wlasciwg jakos¢

wyrobu oraz Wykonawcéw zabezpieczen ogniochronnych od odpowiedzialnosci za wlasciwe
zastosowanie wyrobu.
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5.8 Ukladanie kabli i przewodow

Swiadczenie obejmuje dostarczenie kabli i przewodéw i ulozenie ich w gotowych korytach
kablowych, kanalach elektroinstalacyjnych, rurach instalacyjnych na tynku i pod tynkiem wraz z
otwieraniem i zamykaniem puszek rozgateznych, wprowadzeniem przewodéw do puszek i
rozgateznikéw, podiaczaniem pod zaciski i bolce, ucigciem przewodu, zdjeciem izolacji,
oczyszczeniem zyly, podtaczeniem przewodu wraz z montazem koncéwek kablowych, umocowaniem
przewodéw za pomoca zapinek, zdjeciem i zatozeniem pokryw kanatéw, montazem, demontazem i
przestawianiem rusztowan oraz wykonanie wszystkich koniecznych préb i1 pomiaréw oraz
sporzadzenie protokétu z pomiaru i badan zawierajagcego wyniki pomiaru wraz z ocena.

Kable i przewody nalezy uktada¢ zgodnie z postanowieniami norm, wytycznymi Dostawcow
urzadzen, dokumentacja techniczng i niniejsza specyfikacja.

Oprzewodowanie powinno by¢ tak dobrane i zamontowane, aby podczas montazu, uzytkowania
i konserwacji uszkodzenie powlok i izolacji przewoddéw i kabli oraz ich koncéwek byto utrudnione.
Szczegblna uwage nalezy zwrdci¢ na to, aby nie zostata przekroczona dopuszczalna obcigzalnos¢
pradowa przewoddéw.

5.9 Lacza i odgalezienia

Wszystkie zlacza i odgalezienia zostang wykonane w zamknietych puszkach rozgateznych
oznaczonych w sposéb trwaly i1 niezniszczalny. Nalezy zadba¢ o to, aby puszki byly tatwo dostepne w
celu sprawdzenia potaczen. Szczegélnie nalezy zwrdci¢ uwage na ewentualng obecno$¢ w poblizu
innych przewodéw i instalacji, ktére mogloby utrudni¢ dostep do puszek Nie wolno umieszczad
puszek rozgaleznych powyzej poziomu nierozbieralnych podwieszanych sufitéw oraz w wolnych
przestrzeniach niedostepnych konstrukcji.

5.10 Podlaczanie kabli i przewodéw pod zaciski lub bolce

Swiadczenie obejmuje ucigcie przewodu, zdjecie izolacji, oczyszczenie zyty i podiaczenie
przewodoéw oraz zatozenie 1 opisanie oznacznikOw na przewodach.

Uzywajac przewodow typu linka, nalezy zwréci¢ uwage na to, zeby odizolowany koniec linki
byt skrecony w taki sposéb, aby nie spowodowat zwarcia pomiedzy sasiadujacymi ze soba zaciskami.

Jezeli uzywane przewody sa sztywne, nalezy odpowiednio mocno umocowa¢ urzadzenie, tak,
aby przewody nie spowodowaly jego oderwania lub uszkodzenia zaciskow.

5.11 Oznakowanie

Dla umozliwienia ich tatwej identyfikacji, caly sprzet i aparatura, puszki rozgat¢zne i przewody
itd. powinny by¢ jasno i trwale oznakowane.

Do uzyskania przejrzystosci polaczen, jesli to tylko mozliwe, nalezy uzywac przewodéw o
r6znych kolorach.

Przewody zostang oznakowane na kazdym koncu (przy zacisku, przy wejsciu do szafki lub
puszki rozgateznej). Oznaczenie powinno zawiera¢ opis umozliwiajacy odnalezienie kabla na
schematach kablowych i w wykazie kabli. Dla waznych potaczen dane te zostang powtdrzone na
calej trasie kabla przy puszkach rozgat¢znych, przy zmianach kierunku i przy przejéciach przez
sciany (z kazdej strony $ciany).

Puszki rozgat¢Zne zostang oznaczone z podaniem szafki pochodzenia, funkcji i numeru obwodu.

5.12 Uziemienie mas przewodzacych

Wszystkie koryta kablowe musza by¢ ze soba potaczone w sposéb przewodzacy i podiaczone do
instalacji uziemieniowe;j.

Wszyscy instalatorzy wykonaja polaczenia ekwipotencjalne migdzy masami metalowymi
swoich instalacji, ktére moga przypadkowo znalez¢ si¢ pod napigciem. Potgczenia te zostana
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uziemione poprzez przylaczenie ich do przewodéw ochronnych zasilania, gléwnych potaczen
ekwipotencjalnych lub do szyn uziemienia szaf.

Ekrany i oslony przewodéw stabopradowych zostang uziemione w celu uniknigcia
jakichkolwiek zakiécen elektromagnetycznych.

Wszystkie przewody potencjatowe nalezy jednoznacznie oznakowac (cel, przekrdj) za pomoca
oznacznikéw kablowych.

5.13 Osprzet instalacyjny

1 Swiadczenie obejmuje dostarczenie osprzetu, przygotowanie podloza, trasowanie, wykonanie
slepych otworéw, osadzenie kotkéw rozporowych, montaz osprz¢tu na gotowym podiozu,
podtaczenie i przedzwonienie przewodow, sprawdzenie dziatania. Osprzet w puszkach mocowany
za pomoca S$rub, niedopuszczalne sa mocowania pazurkowe. W puszkach i skrzynkach
rozgateznych nalezy stosowal zaciski. Nie zezwala si¢ na laczenie przewoddw przez zwykte
skrecanie.

2 Jezeli konieczne sa puszki po obu stronach $ciany, w odstepstwie od ogdélnych wytycznych
montazowych, nalezy przesuna¢ ich wzajemne potozenie ze wzgledu na izolacj¢ akustyczng. W
razie watpliwosci nalezy uzyska¢ opini¢ akustyka.

3 Puszki w $cianach osadza¢ na takiej gtebokosci, aby po otynkowaniu $ciany gérna krawedz puszki
byta zréwnana z tynkiem.

4 W S&cianach i stropach z betonu licowego stosowaé osprzet przystosowany do instalowania w
betonie wylewanym, firmy KAISER lub réwnowazny. Puszki nalezy mocowaé tak, aby
wykluczone bylo ich przesuwanie si¢, albo przekrecanie. Przy mocowaniu nalezy zwréci¢ uwage,
aby punkt mocowania do deskowania zostal nastepnie przykryty przez dekiel (pokrywke) puszki
aparatowe;j.

5 W pomieszczeniach z okladzing z ptytek Sciennych wszystkie elementy instalacji nalezy
lokalizowa¢ zgodnie ze wskazaniami okreslonymi w projekcie architektonicznym lub projekcie
wnetrz w Scistej wspétpracy z uktadajacym ptytki.

6 W miejscach potaczen i rozgatezien zylty przewodéw nie powinny by¢ naprezane mechanicznie.

5.14 Proby, pomiary i badania odbiorcze
5.14.1 Pomiar torow transmisyjnych sieci strukturalnej

Swiadczenie obejmuje przygotowanie przyrzadu pomiarowego, zestawienie i podiaczenie
przyrzadu do punktu pomiarowego, kalibrowanie przyrzadu pomiarowego, nawigzanie tacznosci z
pomocnikiem, sprawdzenie oznaczenia punktu pomiarowego, potwierdzenie prawidtowosci
podiaczenia, wykonanie i rejestracja pomiaru wraz ze sprawdzeniem oraz przygotowanie raportu z
testowania okablowania.

5.14.2 Praca prébna i testowanie systeméw alarmowych

Swiadczenie obejmuje ciagly proces sprawdzenia i testowania w okre§lonym czasie urzadzen i
catego systemu obejmujacy nadzor i kontrolg transmisji danych i zasilania urzgdzen, nadzor 1 kontrolg
pracy wszystkich urzadzen i elementéw wchodzacych w skiad systemu, nadzér i kontrole pracy
centrali alarmowej badz urzadzenia sterujacego, obrazowanie wynikow pracy prébnej ( wydruk lub
zapis na nosniku magnetycznym), diagnoz¢ i pordwnanie wynikéw z zatozeniami funkcjonalno —
uzytkowymi zawartymi w dokumentacji technicznej, korekt¢ biedéw programowych, wymiang
elementéw parametrycznie niestabilnych lub uszkodzonych, stwierdzenie stanu ustabilizowania sig¢
wszystkich wymaganych parametréw urzadzen, doprowadzenie systemu do petnego rozruchu oraz
potwierdzenie zakonczenia pracy prébnej systemu wpisem do odpowiedniej dokumentacji.
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5.14.3 Uruchomienie systemu CCTV

Swiadczenie obejmuje uruchomienie transmisji sygnaléw zasilajacych i danych do
poszczegblnych urzadzen, uruchomienie i1 sprawdzenie poprawnosci dzialania poszczegdlnych
urzadzen 1 elementéw systemu, proby dziatania urzadzenia pod wzgledem mechanicznym, pod
wzgledem spelniania parametrow elektrycznych i transmisyjnych, w tym pomiar sygnaléw i ich
korekta.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH

1.1 Harmonogram i wymagania ogélne

1 Wykonawca bedzie w petni odpowiadat za wykonanie wszystkich testéw wymaganych przez
normy i przepisy budowlane, lokalnych gestoréw mediéw, Sanepidu, Panstwowej Inspekcji Pracy
1 Panstwowej Strazy Pozarnej oraz ponadto zgodnych z tzw. ,,dobra praktyka budowlang”.

2 Przy robotach teletechnicznych nalezy przed zasadniczymi odbiorami stosowa¢ réwniez odbiory
dodatkowe, migdzyoperacyjne i czeSciowe, ktérych gtéwnym celem jest osiggnigcie wysokiej
jakosci robot.

3 Wykonawca powinien przedstawi¢ Inwestorowi harmonogram planowanych testéw i odbioréw
oraz uzyskac jego akceptacje. W harmonogramie nalezy zaznaczy¢ wszystkie testy i odbiory, przy
ktérych przeprowadzeniu wymagana jest obecno$¢ Inwestora. Dodatkowo powinien on
powiadomi¢ pisemnie Inwestora z 5 dniowym wyprzedzeniem o planowanym terminie wykonania
testow.

4  Wszystkie testy i sprawdzenia powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace stosowna wiedzg i
wazne uprawnienia techniczne.

5 Wszystkie testy oraz odbiory zostang przeprowadzone w obecnosci Wykonawcy i przez niego
po$wiadczone.

6 Wykonawca powinien powiadomi¢ Inwestora z uzgodnionym uprzednio wyprzedzeniem o
planowanym zakonczeniu robét ulegajacych zakryciu, planowanych testach itp., tak, aby
umozliwi¢ Inwestorowi uczestnictwo w procedurze odbiorowe;.

7 Wykonawca zapewni swobodny dostep do swoich maszyn i urzadzen oraz udzieli Inwestorowi
pomocy przy dokonywaniu kontroli.

8 Koszty testow przeprowadzonych poza terenem budowy oraz koszty zwigzane z obecno$cia
przedstawiciela Inwestora w czasie tych testéw poniesie w cato$ci Wykonawca.

9 Inspekcje na placu budowy lub kontrole robét nie beda zwalnia¢ Wykonawcy z jakiejkolwiek
odpowiedzialno$ci za wykorzystanie wadliwych materiatéw lub btedne wykonanie prac oraz z
obowigzku wymiany wadliwych materiatéw oraz naprawy btgdnie wykonanych prac.

10 Brak uczestnictwa Inwestora w trakcie wykonywania testéw, w procedurach odbiorowych itp. nie
ogranicza jego praw do pézniejszego odrzucenia robét, jezeli zostang one uznane za
nieprawidlowo wykonane.

11 Obowigzkiem Wykonawcy bedzie pokrycie wszelkich kosztéw spowodowanych negatywnymi
wynikami testow, w tym kosztow poniesionych przez Inwestora.

1.2 Uznanie przez strone trzecia

Na etapie przygotowywania dokumentacji projektowej Inwestor nie wskazat koniecznosci
uznania przez strong trzecia.

Jesli instalacja w dalszej fazie budowy, zgodnie z zyczeniem Inwestora, bgdzie wymagaé
uznania przez stron¢ trzecig, np. towarzystwo ubezpieczeniowe, to jednostka uznajgca jest
zobowigzana do przekazania wymagan co do sposobu wykonania instalacji i poinformowania
Wykonawcy o etapach, na ktérych bedzie wymagane przeprowadzenie kontroli i préb. Szczegdlna
uwage nalezy zwr6ci¢ na badania i proby, ktére z okreSlonych wzgleddw nie moga by¢
przeprowadzone na wykonanej juz catkowicie instalacji. Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy
poinformowanie jednostki dopuszczajacej o osiggnieciu kazdego z tych etapdw.
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1.3 Dokumentacja odbiorowa

1 Dokumenty odbiorowe powinny by¢ wydane w terminie nie dtuzszym niz 10 dni od dnia
przedstawienia robdt do odbioru czy testu.

2 Wykonawca powinien, chyba ze uzgodniono inaczej, przedstawi¢ trzy kopie dokumentow
odbiorowych.

3 Dokumenty odbiorowe powinny zawiera¢ co najmniej nastepujace informacje: identyfikator; datg
testu;

4 numery urzadzen pomiarowych; numer porzagdkowy testu; numer referencyjny metody badan;

imi¢ i nazwisko, podpis i numer uprawnien osoby wykonujacej pomiary; certyfikaty urzadzen

pomiarowych; podstawe prawng wykonywanych pomiaréw.

6 Dokumentacja odbiorowa powinna zawiera¢ co najmniej nastgpujace elementy: wypetnione
protokoty pomiaréw; liste przeprowadzonych testéw; rysunki i schematy z naniesionymi
wynikami; liste urzadzen pomiarowych z waznymi certyfikatami.

9,1

1.4 Odbiory miedzyoperacyjne

1 Odbiér migdzyoperacyjny jest to odbidr zakonczonego etapu rob6t majacego istotny wplyw na
prawidtowe wykonanie dalszych robét.

2 Odbioru migdzyoperacyjnego dokonuje kierownik rob6t przy udziale majstrow i brygadzistow,
ktérzy uczestniczyli w wykonawstwie danego rodzaju robdt oraz ewentualnie przedstawiciel
Zamawiajacego lub Inwestora i inne osoby, ktdrych udziat w komisji odbiorczej jest celowy.

3 Z kazdego dokonanego odbioru powinien by¢ sporzadzony protokét podpisany przez wszystkich
cztonkéw komisji, zawierajacy ocen¢ wykonanych robdt i ewentualne zalecenia, ktére powinny
by¢ wykonane przed podjeciem dalszych prac.

4 Wyniki dokonanego odbioru miedzyoperacyjnego powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.

5 Odbiorowi migdzyoperacyjnemu podlegaja w szczegdlnosci:

» ustawienie szaf i central telekomunikacyjnych;
» osadzone konstrukcje wsporcze pod kable, drabinki, korytka i aparaty;
o ulozone rury, listwy i korytka przed wciaggnigeciem przewodow.

1.5 Odbiory czesciowe

Odbiorem czesciowym moze by¢ objeta cze$¢ obiektu lub instalacji stanowigca etapowg catos¢
jak réwniez elementy obiektu przewidziane do zakrycia w celu sprawdzenia jako$ci wykonania robét
oraz dokonania ich obmiaru.

Odbidr tych robot powinien by¢ przeprowadzony komisyjnie w obecno$ci przedstawiciela
Zamawiajacego.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez koniecznosci hamowania ogélnego postepu robot.

Z dokonanego odbioru nalezy spisa¢ protokdt, w ktérym powinny by¢ wymienione ewentualne
wykryte wady (usterki) oraz okreslone terminy ich usunigcia.

Odbiorowi czesciowymi podlegaja w szczegdlnosci:
kanalizacja kablowa. Sprawdzeniu podlegaja:
* rowy i wykopy;
o rury utozone w rowach, przed zasypaniem;
o studnie kablowe;
linie kablowe w kanatach i na drabinkach. Sprawdzi¢ nalezy, czy:
» ulozone kable zostaty prawidlowo oznaczone;
» kable zostaly utozone prawidtowo na pétkach i drabinkach i nie krzyzuja si¢;
» zabezpieczono kanaly przed dostaniem si¢ wody, pytu i brudu;
o spadki dna kanatéw sg prawidlowe, a kanaty nalezycie odwodniono.
instalacje podtynkowe w rurach przed tynkowaniem, przy czym nalezy sprawdzi¢:
» czy nie ma widocznych wgniecen, pekni¢¢ lub zataman na rurach 1 puszkach;
o prawidlowos¢ przebiegu trasy rur, $rednic i rodzaju;
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o prawidlowo$¢ zamocowania i taczenia rur i puszek;

o prawidlowos¢ wygiecia tu kdw;

» poprawno$¢ zabezpieczenia rur przed mozliwoscia zbierania si¢ w nich wody;
o poprawno$¢ zabezpieczenia rur przy przej$ciu przez §ciany i stropy.

1.6 Préby montazowe i pomiary sprawdzajace

Po zakonczeniu montazu instalacji, a przed zgloszeniem do odbioru koficowego nalezy
przeprowadzi¢ préby montazowe ,obejmujace badania i pomiary sprawdzajace. Sprawdzanie powinno
by¢ wykonane przez osobg wykwalifikowana i kompetentng w zakresie sprawdzania. W czasie
sprawdzania i wykonywania préb nalezy zastosowa¢ S$rodki ostroznoSci w celu zapewnienia
bezpieczenstwa os6b 1 uniknigcia uszkodzen mienia i1 zainstalowanego wyposazenia. Z préb
montazowych nalezy sporzadzi¢ protokoty.

Przed przystgpieniem do préb i po odlaczeniu zasilania instalacji nalezy przeprowadzic¢
ogledziny, ktére maja na celu potwierdzenie, ze zainstalowane na stale urzadzenia elektryczne
spetniaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa podane w odpowiednich normach wyrobu, zostaty
prawidlowo dobrane i zainstalowane oraz nie maja widocznych uszkodzen wplywajacych na
pogorszenie bezpieczenstwa. W szczegd6lnosci sprawdzi¢ nalezy:

o obecno$¢ przegréd ogniowych i innych $rodkéw zapobiegajacych rozprzestrzenianiu si¢
pozaru;

o obecnos¢ srodkéw ochrony przed skutkami dziatania ciepta;

» dobdr i nastawienie urzadzen zabezpieczajacych i1 sygnalizacyjnych;

» istnienie i prawidlowe umieszczenie odpowiednich urzadzen odtaczajacych;

o dobdr urzadzen i Srodkéw ochrony w zalezno$ci od wptywoéw zewnetrznych;

e oznaczenia przewodow;

» umieszczenie schematéw, tablic ostrzegawczych i informacyjnych;

» oznaczenia obwoddw, zabezpieczen, tacznikow, zaciskow itp.;

o cigglos¢ przewodow i1 ekrandéw;

» wystgpowanie zwar¢, przebi¢ i napie¢ indukowanych;

o polaryzacj¢ przewodow;

e poprawnos$¢ potaczen przewoddow;

» dostep do urzadzen, umozliwiajacy wygodng ich obstuge, identyfikacje 1 konserwacje.

W celu wykazania zgodno$ci zainstalowanego systemu okablowania strukturalnego z kategoria
6 nalezy wykona¢ pomiary dynamiczne parametréw takich, jak:
e map¢ potaczen
o dlugo$¢ potaczen
e wspdlczynnik i opdznienie propagacji
o tlumienie

« NEXT

« PSNEXT

o ELFEXT

o PSELFEXT
« ACR

« PSACR

« RL

Gdy wynik ktdérejkolwiek préby jest niezgodny z wymaganiami, to prébe te i proby
poprzedzajace, o ile moga mie¢ one wplyw na wyniki, nalezy powt6érzy¢ po stwierdzeniu i usuni¢ciu
przyczyny niezgodnosci.

1.7 Regulacja i rozruch instalacji
Wstepna regulacja powinna by¢ wykonana przed rozpoczgciem ustawiania urzadzen

odbiorczych. Po zainstalowaniu wszystkich instalacji i systeméw, urzadzenia i podzespoly powinny
by¢ wyregulowane w sposéb zapewniajacy ich prawidlowe dziatanie zaréwno w czasie godzin
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szczytu, jak i poza nim, efektywno$¢ i zgodno$¢ z obowiagzujacymi regulacjami prawnymi. Cato$¢
ostatecznych ustawien powinna by¢ zaznaczona i udokumentowana.

Obowigzkiem Wykonawcy jest zapewnienie niezbgdnej obstugi na placu budowy w trakcie
Iaczenia zainstalowanych, wspotpracujacych ze soba systemow.

1.8 Szkolenie

1 Obowigzkiem Wykonawcy jest zaznaczenie w harmonogramie testow i odbioréw terminéw
szkolef dla Inwestora w zakresie obstugi instalacji i systeméw. Ponadto Wykonawca powinien
oficjalnie zaprosi¢ Inwestora na szkolenia z 20 dniowym wyprzedzeniem. Do zaproszenia
powinien by¢ dotagczony program szkolenia.

2 Wykonawca zapewni szkolenie personelu eksploatacyjnego. Osoby te musza by¢ przeszkolone w
zakresie uzytkowania i parametryzacji systemu, jak réwniez w zakresie wtasciwej konserwacji
sprzetu.

3 Szkolenie na miejscu, na zainstalowanym sprzecie, powinno wynosi¢ co najmniej 2/3
przewidzianego szkolenia. Koszty transportu personelu prowadzacego szkolenie powinny by¢
wliczone do ceny.

4 Do dokumentéw eksploatacyjnych zostang dolaczone komentarze i ilustracje z ¢wiczeniami
praktycznymi, zawierajace:

» opis obstugi aparatury i sterowania instalacjami;

» ostrzezenie w zakresie zachowania szczegdlnych §rodkéw ostrozno$ci w czasie uzytkowania;

« biezace operacje konserwacyjne;

o symulacja przypadkéw, analiza wypadkéw, prawdopodobne przyczyny i mozliwe Srodki
zaradcze.

5 Po skonczonym szkoleniu Wykonawca zobowiazany jest do przekazania Inwestorowi instrukcji
obstugi, konserwacji i napraw zawierajacych, co najmniej nastepujace informacje:

» pelny opis techniczny systemu;

» rysunki schematyczne uwidaczniajace gléwne elementy urzadzen i wyposazenia;

» szczeg6towe rysunki i instrukcje dostarczone przez producenta;

» instrukcja uruchomienia, eksploatacji i wylaczenia;

o procedury przetaczen sezonowych;

» procedury identyfikacji btedow, reakcji w przypadku awarii oraz likwidacji awarii;

o procedury wylaczenia awaryjnego;

» instrukcje konserwacji okre$lajace szczeg6towe zalecenia odno$nie okresowych prac
konserwacyjnych

» zawierajace ich wymagana czgstotliwos¢, procedury higieny i bezpieczenstwa pracy, metody

» konserwacji i czyszczenia;

» lista standardowych materialéw eksploatacyjnych;

» lista zalecanych czesci zamiennych, ktére powinny by¢ przechowywane przez Uzytkownika.

6 W okresie gwarancyjnym i rekojmi Wykonawca powinien, na zadanie Inwestora, powtdrzyc
szkolenia bez zadania dodatkowej zaptaty.

1.9 Dokumentacja powykonawcza

Techniczng dokumentacj¢ powykonawczg stanowi:

» zaktualizowany - po wykonaniu robét - projekt techniczny, uzupetniony niezb¢dnymi nowymi
i dodatkowymi rysunkami;

« specyfikacje techniczne;

o dokumentacja odbiorowa;

o komplet certyfikatow zgodnosci, §wiadectw jako$ci oraz kart gwarancyjnych materiatéw,
maszyn,

o urzadzen 1 aparatow dostarczonych przez Wykonawce rob6t wraz ze wskazaniem
producentéw,

o dostawcow i lokalnych stuzb naprawczych;
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» instrukcje eksploatacji wykonanej instalacji i zainstalowanych urzadzen, o ile urzadzenia te
odbiegajg parametrami technicznymi i sposobem uzytkowania od urzgdzen powszechnie
stosowanych;

o potwierdzenie zwrotu i rozliczenia materiatéw zdemontowanych w przypadku przebudowy
Iub remontu;

» oS$wiadczenie pisemne Wykonawcy stwierdzajace wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja
techniczng i obowigzujacymi przepisami;

o protokdt przeszkolenia personelu obstugi;

« wykaz dodatkowych urzadzen wzglednie czgsci zamiennych przekazywanych
Uzytkownikowi.

Prawna dokumentacja powykonawcza powinna obejmowac:
o zaktualizowane dokumenty prawne wlacznie z tymi, ktére powstaly w czasie trwania
wykonawstwa;
o dziennik budowy;
» protokoly ewentualnych odbioréw czgsciowych;
» korespondencje majaca istotne znaczenie dla prac komisji odbioru koncowego;
» inne dokumenty w zakresie zaleznym od charakteru i specjalnosci roboét.

Skreslenia, poprawki, uzupelnienia i adnotacje wprowadzone na odbitkach opracowan
projektowych powinny by¢ wykonane trwala technikg graficzna, oméwione oraz podpisane przez
osobe¢ dokonujaca zapiséw wraz z datg ich dokonania.

Dokumentacja powykonawcza sieci strukturalnej powinna by¢ wykonana zgodnie z
wymaganiami Producenta systemu i zawiera¢ powinna, co najmnie;j:

e Opis zastosowanego rozwigzania;

« rysunki wykonanej instalacji i schematy instalacyjne;

o opis i schematy punktéw rozdzielczych;

» okreslenie sposobu oznaczen zastosowanych do opisu elementéw systemu;
» zestawienie ilosciowe uzytych elementow;

» wyniki testéw okablowania.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1 Przedmiar robot

1 Oferenci powinni doktadnie przestudiowaé catos¢ dokumentacji przetargowej, aby wykonac swoje
oferty bedac w petni swiadomym calej odpowiedzialnosci.

2 Informacje iloSciowe zawarte w zestawieniach materialowych w przedmiarze robdt i opisie
technicznym nie zwalniaja Wykonawcy od obowiazku wykonania wilasnych zestawien
ilosciowych, ktére postuza do wyceny ofertowe;.

3  Wymagana jest wycena kazdej pozycji przedmiaru robdt z wyjatkiem opisanych jako ,,poza
dostawa” lub ,,poza instalacjg”.

4 Ceny i warto$¢ wstawiane do przedmiaru rob6t powinny by¢ wartoSciami globalnymi dla robét
opisanych w tych pozycjach, wiaczajac koszty i wydatki konieczne dla wykonania opisanych
robot razem z wszelkimi robotami tymczasowymi, pracami towarzyszacymi i instalacjami, ktére
moga okaza¢ si¢ niezbedne oraz zawiera¢ wszelkie ogélne ryzyko, obciazenia i obowiazki
przedstawione lub zawarte w dokumentach, na ktdrych oparty jest przetarg.

5 Naklady robocizny, oprécz czynno$ci podstawowych, musza uwzglednia¢ réwniez nastepujace
roboty i czynno$ci:

» zapoznanie si¢ z dokumentacja techniczng;

o transport sprzetu, materiatdéw, wyroboéw i narzedzi z miejsca skladowania na miejsce
wbudowania;

» Kkontrolg¢ stanu i jako$ci materiatéw;

e przemieszczenie sprzgtu w obrebie stanowiska roboczego;
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» montaz, demontaz i przestawiania rusztowan dla prac wykonywanych na wysokos$ci do 4m;
» wykonywanie czynno$ci pomocniczych;

» obsluge sprzetu nie posiadajacego obstugi etatowej;

o czas na odpoczynek i inne uzasadnione przerwy w pracy;

e utrzymanie porzagdku w miejscu pracy;

e przygotowanie i likwidacj¢ stanowiska pracy;

e przejscie na nastgpne stanowisko pracy;

o usuwanie wad i usterek zawinionych przez Wykonawce;

o udzial w przeprowadzaniu wewngtrznego obmiaru i odbioru robot.

Naktady zuzycia materialdw Wykonawca okredli na podstawie wlasnego do$wiadczenia lub
aktualnego Katalogu Jednostkowych Norm Zuzycia Materialéw Budowlanych uwzgledniajac
instrukcje montazowe i wymagania okre§lone w dokumentacji projektowej Obejmuja one: ilosci
materiatow wynikajace z faktycznego zuzycia w trakcie wykonywania okre$lonych elementéw lub
robdt; nieuniknione ubytki i odpady zwigzane z procesem technologicznym oraz powstale w
transporcie; materialty pomocnicze.

Przyjete naktady pracy sprzetu musza uwzglednia¢ zastosowanie petnosprawnego sprzgtu i
maszyn oraz Srodkéw transportu, wiasciwych dla danego rodzaju robdt, a takze wymogdéw
wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie. Naklady pracy sprzetu musza
uwzgledniaé: czas efektywnej pracy; postoje spowodowane procesem technologicznym oraz
wynikajace z przestawiania sprzetu; przerwy wywotane warunkami atmosferycznymi, w czasie
ktérych, z uwagi na bezpieczenstwo, przepisy zabraniaja pracy maszyn.

Zaklada sie, ze koszty organizacyjne, og6lne, zysk i upusty dla wszystkich zobowigzan sa réwno
rozlozone na wszystkie ceny jednostkowe.

Nie uwzglednia si¢ zadnych strat materialéw albo ich iloSci w czasie ich transportu.

Zastosowane jednostki obliczeniowe sa takie same jak okreSlone 1 dopuszczone w
Miedzynarodowym Systemie (SI).

7.2 Ogoélne zasady obmiaru robot

1

Obmiar robdt bedzie okre$lat faktyczny zakres wykonanych robdét zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, w jednostkach okreSlonych w wycenionym
przedmiarze roboét.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru. Zamawiajacy bedzie powiadomiony co najmniej 3 dni
przed zamierzonym terminem dokonania obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w iloSciach podanych w przedmiarze robé6t nie zwalnia
Wykonawcy z obowigzku ukonczenia wszystkich robét.

7.3 Zasady okreslania ilo$ci rob6t i materiatow

1

2

Obmiaru rob6t dokonuje si¢ z natury w jednostkach okreslonych w poszczegdlnych pozycjach
przedmiaru robot.

ile nie zostato to wyraznie i doktadnie okreslone w dokumentacji przetargowej, mierzone powinny
by¢ tylko roboty state. Roboty winny by¢ mierzone netto do wymiaréw pokazanych na rysunkach,
badZ poleconych na pi$mie przez Zamawiajacego, o ile nie zostalo to w kontrakcie wyraznie
opisane, badz zalecone inaczej.

Dtugosci 1 odleglosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bgda obmierzane poziomo
wzdhuz linii osiowej, szerokos$ci — po prostej prostopadtej do elementu.

Jezeli specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robdt nie podaja tego inaczej, to objetosci
beda wyliczane w m3 - jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktére majg by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach.

Strona | 55



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

7.4 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

1

2
3

Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru robdt beda dostarczone przez Wykonawce, a przed ich
uzyciem zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy beda posiada¢ wazne Swiadectwa atestacji.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
technicznym przez caty okres realizacji roboét.

7.5 Czas przeprowadzania obmiaréw

1

3

4

Obmiar wykonywanych rob6t bedzie przeprowadzany z czestotliwoscia wynikajaca z
harmonogramu robdt i platno$ci lub w innym czasie uzgodnionym przez Wykonawce i
Zamawiajacego. W szczeg6lnosci: obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub
koncowym odbiorem robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu
rob6t i zmianie Wykonawcy; obmiar robét zanikajacych bedzie przeprowadzany w czasie
wykonywania tych robét; obmiar robé6t ulegajacych zakryciu bedzie wykonywany przed ich
zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposéb
zrozumiaty i

jednoznaczny. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane
odpowiednimi

szkicami w formie uzgodnionej z Zamawiajacym.

7.6 Jednostki obmiaru

Jednostkami obmiaru wykonanych rob6t na podstawie dokumentacji projektowej, specyfikacji

technicznej i pomiaru w terenie sg:

m - z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robét
m?2 - z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robét
m3 - z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robét
SZt. - z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robét

kpl - z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robét

t - z doktadnoscia do 0,001 jednostki wykonanych robdt
kg - z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robét
otw. -z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robét

elem. -z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robét
pomiar - z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robét
odcinek- z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robét

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Odbior koncowy

Odbiér konicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w zakresie ich ilosci,
jakosci i wartoSci.

Przed odbiorem instalacji, Zamawiajacy (Inwestor, Generalny Wykonawca), z udzialem
Uzytkownika, dokona kontroli wykonania prac. Do tego czasu Wykonawca musi zakofczy¢
uruchomienie instalacji, wykona¢ niezbgdne préby i przygotowa¢ dokumentacje z
przeprowadzonych préb.

W przypadku instalacji mocno skomplikowanych, zaleca si¢, aby odbiér nastapit dopiero po
wstepnym okresie pracy, podczas ktérego nalezy obserwowac i rejestrowaé w ksigzce eksploatacji
stabilnos¢ instalacji w normalnych warunkach pracy.
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11

12

Odbioru koncowego od Wykonawcy dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego (Inwestora). Moze
on korzysta¢ z opinii komisji w tym celu powotanej, ztozonej z rzeczoznawcow i przedstawicieli
Uzytkownika oraz kompetentnych organéw.

Przed przystapieniem do odbioru koncowego Wykonawca robdt zobowiazany jest do:

» przygotowania dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robét bedacych
przedmiotem

o odbioru ( patrz punkt ,,Dokumentacja powykonawcza”);

o zlozenia pisemnego wniosku o dokonanie odbioru;

» umozliwienia komisji odbioru zapoznania si¢ z w/w dokumentami i przedmiotem odbioru.
Wykonawca zobowigzuje si¢ do udzielenia niezbednej pomocy w czasie prac komisji odbioru w
tym zapewnieniu wykwalifikowanego personelu, narzedzi i urzadzen pomiarowo-kontrolnych w
celu wykonania wszystkich dziatan i weryfikacji, ktére beda mogty by¢ od niego zazadane.
Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z realizacja ustaleh dokonanych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonywania rob6t
uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

o sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robét z umowa, dokumentacja projektowo -

kosztorysowa, warunkami technicznymi wykonania, normami i przepisami;

» dokonac¢ préb i odbioru instalacji wiaczonej pod napigcie;

o sprawdzi¢ kompletnos¢ oraz jako$¢ wykonanych robdt 1 funkcjonowanie urzadzen;

o sprawdzi¢ udokumentowanie jako$ci wykonanych robét (instalacji) odpowiednimi
protokotami préb montazowych oraz ewentualnymi protokotami z rozruchu
technologicznego, sprawdzajac przy tym rowniez wykonanie zalecen i ustalen zawartych
w protokotach préb i odbioréw czesciowych;

o sprawdzi¢, czy Wykonawca przekazal Inwestorowi wszystkie czgéci i urzadzenia
zamienne, do ktérych dostarczenia byt zobowigzany podpisanym kontraktem.

Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokét podpisany przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy oraz osoby biorace udziat w czynnos$ciach odbioru.
Protokét powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w trakcie odbioru, stwierdzone ewentualne
wady 1 usterki oraz uzgodnione terminy ich usunigcia.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych rob6t w poszczegdlnych
elementach nieznacznie odbiega od jakoSci wymaganej i nie ma to wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i na bezpieczenstwo ruchu, wéwczas komisja dokona odbioru, dokonujac
odpowiednich potracen, przyjmujac, iz warto§¢ wykonanych robét jest pomniejszona w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

W przypadku, gdy wyniki odbioru koncowego upowazniaja do przyjecia obiektu do eksploatacii,
protokét powinien zawiera¢é odno$ne oS$wiadczenie Zamawiajacego lub, w przypadku
przeciwnym, odmowe wraz z jej uzasadnieniem.

8.2 Przekazanie do eksploatacji

Obiekt (instalacja) moze by¢ przejety do eksploatacji (w posiadanie) po przekazaniu catosci robot
wykonanych na obiekcie po odbiorze koncowym i stwierdzeniu usuni¢cia wad i usterek oraz
wykonania zalecen.

Z chwilg przekazania instalacji Zamawiajacemu (Uzytkownikowi), odpowiedzialno$¢ za
poprawng jej prace bedzie spoczywata na Uzytkowniku (Wtascicielu) instalacji. W ramach tej
odpowiedzialno$ci lezy zagwarantowanie wtasciwej konserwacji i obstugi techniczne;j.
Przekazanie obiektu do eksploatacji Zamawiajagcemu (Uzytkownikowi) nie zwalnia Wykonawcy
od usuni¢cia ewentualnych wad 1 usterek zgloszonych przez Uzytkownika w okresie trwania
rekojmi tj. w okresie gwarancyjnym.
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8.3 Pomoc techniczna i serwis

Wszyscy Producenci urzadzen musza zagwarantowaé serwis oraz dostawe¢ czeg$ci zamiennych na
terenie Polski.

Pomoc techniczna zostanie zapewniona w okresie 1 miesigca po odbiorze instalacji. Pomoc ta
moze by¢ realizowana poprzez: wezwanie telefoniczne, pod warunkiem, Ze interwencja nastgpi w
okresie maks. 1/2 dnia; stalag obecno$¢ wykwalifikowanego personelu, petniacego dyzur na
miejscu.

Maksymalny czas reakcji serwisu do podjecia dziatan w celu usunig¢cia awarii i uszkodzen w
ramach gwarancji - do 8 godzin.

Wykonawca dostarczy komplet wszystkich narzedzi specjalistycznych niezbednych do montazu,
testowania, pracy, konserwacji oraz demontazu urzadzen dostarczonych. Narzedzia nie beda
uzywane przez Wykonawce¢ podczas montazu urzadzen.

Wykonawca zarekomenduje cze$ci zamienne, ktére w jego opinii powinny by¢ przechowywane
przez Uzytkownika, w celu pokrycia: pierwszych dwodch lat eksploatacji dostarczonego
wyposazenia; dtugookresowej eksploatacji.

8.4 Rekojmia i gwarancje

Wykonawca zapewni gwarancje wlasciwego funkcjonowania urzadzen, ktére dostarczyt i
zainstalowat, biorac pod uwage warunki fizyczne i klimatyczne miejsca.
Wszystkie dostarczone urzadzenia beda nowe i beda posiada¢ gwarancje. Gwarancja ta bedzie
obejmowaé wszystkie wady, zaréwno zauwazalne, jak i ukryte, zastosowanych materiatéw, oraz
wszystkie wady konstrukcji lub wykonawstwa jak i dobrego funkcjonowania instalacji, zaré6wno
jako catosci jak i poszczegdlnych czesci sktadowych.
Kazda gwarancja powinna by¢ sporzadzona na pismie i powinna okresla¢, co najmniej:

» instytucj¢ odpowiedzialng za wypetnienie warunkéw gwarancji;

» date rozpoczgcia obowigzywania gwarancji;

e termin obowigzywania gwarancji;

» zakres odpowiedzialno$ci objetej gwarancja.
W miare mozliwosci, wszystkie gwarancje powinny obowiazywac od tej samej daty.
Wszystkie gwarancje producentéw powinny by¢ wazne przynajmniej przez 12 miesiecy po
skonczeniu prac wykonawczych. W tym celu Wykonawca podejmie niezbedne kroki, aby uzyskaé
ewentualne przedtuzenie gwarancji od swoich dostawcow. Jesli producent sprzetu wydaje dtuzsza
gwarancje niz Wykonawca to gwarancja producenta jest brana pod uwage.
Calo$¢ wykonanego okablowania strukturalnego, tacznie z potaczeniami $§wiattowodowymi, musi
zosta¢ objeta co najmniej 25-letnia gwarancjg udzielang przez Certyfikowanego Instalatora i
reasekurowang dodatkowo przez Producenta systemu.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny na tych samych warunkach za wszelkie dostawy, ktére zleci
swoim podwykonawcom.
Wykonawca zobowigzuje si¢ do zastgpienia, naprawy lub wymiany, na wiasny koszt, wszystkich
czesci lub elementéw uznanych za wadliwe, podczas okresu gwarancji.

Termin usuni¢gcia wad i1 usterek w ramach rgkojmi wyznacza Inwestor w porozumieniu z
Wykonawca. W przypadku niedotrzymania przez Wykonawce robét zobowigzan wynikajacych z
rekojmi Zamawiajacy ma prawo do stosowania kar umownych i odszkodowania.

Maja zastosowanie ogdlne obowiagzujace przepisy dotyczace rekojmi, kar umownych i
odszkodowan oraz ewentualne szczeg6towe zapisy zawarte w umowie na wykonanie robét.

8.5 Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem usterek

stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem

zasad odbioru koncowego.
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9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

9.1 Skiad dokumentacji przetargowej

Dokumentacja przetargowa w zakresie instalacji teletechnicznych zawiera nastepujace
dokumenty: przedmiary robdt; niniejsza ogélna specyfikacja techniczna; opisy techniczne, obliczenia,
komplet planéw technicznych, rysunkéw i schematéw wraz ze wszystkimi wymaganymi opiniami i
uzgodnieniami.

9.2 Normy i przepisy

Wykonawca ma obowiazek zna¢ wszystkie ustawy 1 rozporzadzenia wladz centralnych,
zarzadzenia wiadz lokalnych, inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktére w jakikolwiek sposob sa
zwigzane z realizacjg rob6t lub moga wplywac na sposéb prowadzenia robét.

Przywotane normy (stosowa¢ w aktualnie obowiazujacej wersji):

System sygnalizacji pozarowej

PKN-CEN/TS 54-14:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

PN- EN 54-2:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 2. Centrale sygnalizacji pozarowe;j.
PN- EN 54-3:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cz¢s¢ 3. Pozarowe sygnalizatory akustyczne.
PN- EN 54-4:2001 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 4. Zasilacze.

PN- EN 54-5:2003 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 5. Czujki ciepta. Punktowe czujki
ciepta.

PN- EN 54-7:2004 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cz¢s¢ 7. Czujki dymu. Czujki punktowe
dzialajace z wykorzystaniem $wiatla rozproszonego, §wiatla przechodzacego lub jonizacji.

PN- EN 54-11:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11. Reczne ostrzegacze pozarowe.

Systemy alarmowe

PN-E-08390-1:1996 - Systemy alarmowe. Terminologia.

PN-93/E-08390-12:1993 - Systemy alarmowe. Wymagania ogélne. Zasilacze. Parametry funkcjonalne
i metody badan.

PN-93/E-08390-14:1993 Systemy alarmowe. Wymagania ogélne. Zasady stosowania

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe. Cz¢s$¢ 4. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma

dla grup wyrobéw. Wymagania dotyczace odporno$ci urzadzen systemow

alarmowych, pozarowych, wtamaniowych i osobistych.

PN-EN 50130-5:2002 Systemy alarmowe. Cz¢$¢ 5. Proby srodowiskowe.

Systemy sygnalizacji wtamania

PN-93/E-08390/22:1993 Systemy alarmowe. Wlamaniowe systemy alarmowe. Ogdélne wymagania

i badania czujek.

PN-93/E-08390/23:1993 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
aktywnych czujek podczerwieni.

PN-93/E-08390/26:1993 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
pasywnych czujek podczerwieni

PN-E-08390-3:1998 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
central.

PN-EN 50131-6:2000 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania. Czg$¢ 6. Zasilacze
PN-EN 50131-1:2002 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wiamania. Cz¢s¢ 1. Wymagania
ogolne.

Sie¢ strukturalna
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EN 50173-1:2007 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czgs$¢ 1:
Wymagania ogélne

EN 50173-2:2007 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze¢$¢ 2: Budynki
biurowe;

Normy europejskie pomocnicze:

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 1- Specyfikacja i
zapewnienie jakosci;

PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 2 - Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cz¢$¢ 3 — Planowanie 1
wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkéw;

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Badanie zainstalowanego
okablowania

PN-EN 50310:2007 Stosowanie polaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym;

Systemy audiowizualne i konferencyjne

PN- EN 60065:2004 Elektroniczne urzadzenia foniczne, wizyjne i podobne. Wymagania
bezpieczenstwa.

Instalacje elektryczne

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).

PN-EN 61293:2000 Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczacymi
zasilania elektrycznego.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-EN 50310 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym
sprzetem informatycznym

PN- EN 50086 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw

PN- EN 50086-1:2001 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Cz¢$¢ 1. Wymagania
ogolne.

PN- EN 50086-2-1:2001 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Cze$¢ 2-1.
Wymagania szczegétowe dla systeméw rur instalacyjnych sztywnych

PN- EN 50086-2-2:2002 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Cze$¢ 2-2.
Wymagania szczegétowe dla systeméw rur instalacyjnych gietkich

Instalacje teletechniczne
PN-EN 60950 - Bezpieczenstwo urzadzen techniki informatyczne;j.
Przywotane przepisy urzgdowe (stosowa¢ w aktualnie obowigzujacej wersji):

o Ustawa z dnia 7 lipca 1994r ,,Prawo budowlane” (z pdzniejszymi zmianami).

o Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r ,,0 ochronie przeciwpozarowej” (z pdzniejszymi zmianami).

o Ustawa z 22 sierpnia 1997r ,,0 ochronie os6b i mienia” (z pdzniejszymi zmianami).

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (z pdzniejszymi
zmianami).
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o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2006r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich
usytuowanie.

» Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006r w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw.

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury dnia 11 sierpnia 2004r w sprawie deklarowania
zgodno$ci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym.

o Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 15 grudnia 2005r w sprawie zasadniczych
wymagan dla sprzetu elektrycznego.

» Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 27 grudnia 2005r w sprawie
dokonywania oceny zgodno$ci aparatury z zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi
kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz sposobu jej oznakowania.

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

o Dyrektywa Rady Wspdlnot Europejskich nr 73/23/EEC (z uwzglednieniem zmian
wprowadzonych dyrektywa nr 93/68/EEC) dotyczaca harmonizacji przepiséw prawnych
panstw cztonkowskich odnoszacych si¢ do sprzetu elektrycznego przeznaczonego do uzytku
w pewnych granicach napigcia.

o Dyrektywa Rady Wspdlnot Europejskich nr 89/336/EEC (z uwzglednieniem zmian
wprowadzonych dyrektywami nr 91/263/EEC, 92/31/EEC i 93/68/EEC) w sprawie zblizenia
przepisow prawnych panstw cztonkowskich dotyczacych kompatybilno$ci
elektromagnetyczne;j.

W przypadku wprowadzenia nowych przepiséw i norm obowigzujacych przed data odbioru prac
Wykonawca, przed dalszym kontynuowaniem prac poinformuje o tym fakcie Inwestora i przygotuje
kosztorys dotyczacy przystosowania instalacji do nowych przepiséw, o ile to przystosowanie ma
wplyw na cen¢ wykonania instalacji.

9.3 Dokumentacja techniczno — ruchowa

DTR poszczegdlnych systemow, urzadzen i elementéw systemu; zalecenia producentéw kabli i
karty katalogowe kabli.
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